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1 Generel information

ADVARSEL: ALLE PERSONER, DER HAR ELLER VIL FA ANSVAR FOR
AT BRUGE, VEDLIGEHOLDE ELLER SERVICERE DETTE PRODUKT, SKAL
LASE HELE DENNE MANUAL OMHYGGELIGT. HVIS UDSTYRET IKKE
BRUGES KORREKT, KAN DET RESULTERE | ALVORLIG PERSONSKADE
ELLER D@D.

1.1 Brugervejledning

Instruktionerne i denne manual skal laeses grundigt fer installation og opstart, isser de punkter,
der vedrgrer slutbrugerens sikkerhed. Denne brugervejledning skal veere tilgaengelig for alle
personer, der er involveret i aktivering, brug, vedligeholdelse og reparation af enheden.

Oplysningerne, de tekniske data og diagrammerne i denne manual er baseret pd de
oplysninger, der er tilgaengelige pd et givet tidspunkt. | tvivistilfaelde kan du kontakte TELEDYNE
OLDHAM SIMTRONICS for yderligere oplysninger.

Formalet med denne manual er at give brugeren enkle og preecise oplysninger. TELEDYNE
OLDHAM SIMTRONICS kan ikke holdes ansvarlig for eventuelle fejlfortolkninger ved laesning
af denne manual. P& trods af vores bestraebelser p& at producere en fejlfri manual, kan den
alligevel indeholde nogle utilsigtede tekniske ungjagtigheder.

| kundens interesse forbeholder TELEDYNE OLDHAM SIMTRONICS sig ret til at sendre
udstyrets tekniske egenskaber for at @ge dets ydeevne uden forudgdende varsel. Denne
vejledning og dens indhold er TELEDYNE OLDHAM SIMTRONICS' umistelige ejendom.

1.2  Anvendte symboler

Betydning

EE] Dette symbol angiver nyttige yderligere oplysninger.

= Dette symbol angiver: Jordforbindelse.

@ Dette symbol betegner: Terminal til beskyttelsesjord. Et kabel med en passende
diameter skal forbindes fil jord og til klemmen med dette symbol.

47 W TELEDYNE
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lkon Betydning
Dette symbol betegner: Vaer opmeerksom pé dettel | den nuveerende

brugstilstand kan manglende overholdelse af instruktionerne foran dette
symbol resultere i risiko for elektrisk sted og/eller ded.

/A Dette symbol angiver: Du skal henvise til instruktionerne.
—

Kun i Den Europaeiske Union (og EQDS). Dette symbol angiver, at dette produkt
ikke ma bortskaffes sammen med husholdningsaffald i henhold til ES-direktivet
(2002/96/EF) og dine egne nationale bestemmelser.

Dette produkt skal bortskaffes pa et indsamlingssted, der er reserveret til dette
formal, for eksempel et officielt sted for indsamling aof elekirisk og elektronisk
udstyr (EEE) med henblik pa genbrug, eller et ombytningssted for autoriserede
produkter, der er tilgaengeligt, nar du keber et nyt produkt af samme type.

1.3 Sikkerhedsinstruktioner

Maerkater, der skal minde dig om de vigtigste forholdsregler ved brug, er placeret pé enheden i
form af piktogrammer. Disse maerkater betragtes som en integreret del af enheden. Hvis en
maerkat falder af eller bliver ulaeselig, skal du serge for at udskifte den. Betydningen af
etiketterne er beskrevet nedenfor.

A Installationen og de elekiriske filslutninger skal udferes af kvalificeret personale i
henhold til producentens anvisninger og de kompetente myndigheders standarder.

Manglende overholdelse af instruktionerne kan have alvorlige konsekvenser for
personers sikkerhed. Vaer meget omhyggelig, nér det geelder elekiricitet og montering
(kobling, netvaerksforbindelser).

Der skal bruges kabler med en driftstemperatur p&d mindst 70 °C (158 °F), fordi
temperaturen inde i controlleren kan na op pé& 70 °C (158 °F).

1.4  Vigtig information

A.ndring af materialet og brug af dele af uspecificeret oprindelse medfgrer, at enhver form for
garanti bortfalder. Brugen af enheden er beregnet til de anvendelser, der er angivet i de
tekniske egenskaber. Overskridelse af de angivne veerdier kan under ingen omsteendigheder
godkendes.

2 ’f‘gfsﬁmsﬁmmomcs NPM]16DK
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1.5  Ansvarsgraenser
Hverken TELEDYNE OLDHAM SIMTRONICS eller andre associerede virksomheder kan under

nogen omstendigheder holdes ansvarlige for skader, herunder, uden begraensninger, skader

for tab eller afbrydelse af produktion, tab af information, defekt i MX 16-controlleren,
personskader, tab af tid, ekonomisk eller materielt tab eller enhver direkte eller indirekte
konsekvens af tab, der opstdr i forbindelse med brugen eller umuligheden af at bruge

produktet, selv i tilfeelde af at TELEDYNE OLDHAM SIMTRONICS er blevet informeret om

sddanne skader.

1.6 Garanti

Under normale brugsforhold og ved returnering til fabrikken er der to &rs garanti pa dele og
udferelse, undtagen forbrugsvarer som backup-stremforsyninger, lyd- og synlige alarmer osv.

AW TELEDYNE
NPM16DK ‘\ OLDHAM SIMTRONICS 3
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2 Generel introduktion

2.1 Formal med MX 76 controller

Denne controller er beregnet til kontinuerlig maling og kontrol of de gasser, der findes i
atmosfaeren.

OLOHAM f

® ALARMZ
@

ALARM1

Figur 1: MX 16 og eksempler pad modulerne

Systemet best&r primaert af :

e en MX]S,

e en analog eller digital detektor.

MX 16 handterer gjeblikkeligt malingerne af detektoren. S& snart malingerne nér de
konfigurerede taerskler, slukker den interne buzzer og LED-indikatorerne. Samtidig aktiveres de
tilsvarende releeer for at drive de ekstra handlinger, som brugeren har programmeret. AMX 16-
controlleren programmeres ved hjselp af COM 16-konfigurationssoftwaren. Figur 2 viser et
eksempel p& en konfiguration.

47 % TELEDYNE
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Supervision

Figur 2: Eksempel pa en MX 16-konfiguration med én analog detektor

2.2  De forskellige versioner

MX 16-controlleren fas i analoge og digitale versioner, der kan konfigureres med COM 16:

é MX 16 har ikke en indgang til Wheatstone-bro-sensorer (Wheatstone-bro-

version).

MX16 kan ikke handtere MX 32- og MX 43-moduler som 8 analoge indgange
A (AIM), 4 eller 8 releemoduler (ROM), 16 logiske indgange (LIM) og 4 analoge
udgange.

Figur 3: MX 16

7% TELEDYNE
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Den felgende tabel beskriver de forskellige mulige konfigurationer afhaengigt af controllerens
version. P& hver linje er det muligt at tilslutte 4-20mA analoge detektorer eller digitale
adresserbare moduler.

Maksimal kapacitet

Version Detektorer
1 digital linje 1
1 analog indgang 1

Tabel 1: Oversigt over den maksimale kapacitet i henhold til controllertypen

2.3  Firmplade

MX16-0-000-0-0-0 i)

Centrale MX16 ==
SIN: 201104Y-693 . ‘o
9 - ¢
—_—
Rated input :
100 - 240 Vac @ 1.0 - 0L6A
R e - |
20°C < Ta € +50°C Fusible / Fuse : 4A

o Warning : Read and understand the Instruction Manual . Risk of
electrical shock . Burn hazard , hot surfaces . Remove power for this

unit before performing any electrical maintenance .
Averti : Lire ef comprendre le manuel technique . Risque de
choc électrique. Surfaces chaudes , risque de briilures . Couper
", 5 o

O | oiomam_| o

Z1 EST ARRAS FRANCE  Made in France

IND

Den indeholder relevante oplysninger om controllerens version.

Tag. Beskrivelse
1. Produktnavn
2.  Reservedelsnummer

Serienummer. De farste fire cifre (i dette tilfelde 201 1) svarer til produktionsdret og -
mdneden (20 og 11 angiver produktion i november 2020).

4.  CE-meerkning

5. Elekirisk karakteristik

6.  Driftstemperaturomréde

NPM16DK ’f“ EEBEI%K/IN&MTRUNICS 7
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Tag. Beskrivelse
7. Advarsler
8.  Producentens navn og postadresse

2.4 COM 16-softwaren

Dette er beregnet til indstilling af MX 16-parametre fra en Windows® -styret pc. Betjening og
brug af denne applikation er deekket aof et szerligt kursus.

7% TELEDYNE
8 ' OLDHAM SIMTRONICS NPM16DK
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3 Mekanisk installation

3.1 MX 16 Controller

3.1.1 Placering MX 16 er kun beregnet til indenders brug og skal installeres i lokaler
uden eksplosive atmosferer, vaek fra direkte sollys og beskyttet mod fugt, stev og
temperaturvariationer. Den skal helst placeres i et overvéget miljg (f.eks. vagtstue, kontrolrum

eller instrumentrum osv.).

3.1.2 Fastgzrelse aof vaegkabineﬁet Der skal vaere adgang til kontrolenheden
for at lette justeringer, overvagning og kabelfering. Det er ngdvendigt med 400 mm plads foran
MX 16 for at &bne daren. Brug 3 fastgerelsesskruer 4x25 mm til fastgerelse af kabinetstatten.

939mm 130mm

Figur 4: Dimensioner Figur 5: Fastgerelse of MX 716

&) % TELEDYNE
NPM16DK PN™ OL5HAM SIMTRONICS 9
Revision C.0 Everywhereyoulook



MX 16
ANALOG OG DIGITAL CONTROLLER
BRUGERMANUAL

3.2 Gasdetektorer

Se den manual der fglger med hver detektor.

3.2.1 Placering

Hver detektor skal placeres pa jordoverfladen, i loftet, i menneskehgjde eller i naerheden af
udsugningskanaler, afhaengigt of taetheden af den gas, der skal detekteres, eller anvendelsen
heraf. Tunge gasser detekteres taet pd& jorden, mens lettere gasser er til stede langs loftet.

Kontakt om nedvendigt TELEDYNE OLDHAM SIMTRONICS, hvis du har spergsmal om korrekt
placering af detektoren.

3.2.2 Fastgerelse

Detektorerne skal helst placeres p& et tilgeengeligt sted, s& der kan udferes eftersyn og
vedligeholdelse, og for at sikre operaterernes absolutte sikkerhed. Detektorerne mé& ikke
blokeres af noget, der forhindrer dem i at male det omgivende miljg, der skal kontrolleres.

7% TELEDYNE
10 ’\ OLDHAM SIMTRONICS NPM16DK
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4 MX 16-controlleren

4.1  Opversigt over enheden

b L LT O:_._.,i

viAl 7|

v egw | |
4.1.1  Ekstern visning ¢ FED
Figur 6: Udvendigt billede
Rep.  Funktion Rep.  Funktion
A. Monokromatisk, baggrundsbelyst E. Knap til kvittering af alarm
grafisk LCD-display
B. Indikator for kanalstatus F. Indikator for fejl /vedligeholdelse
C. Vippelas (den ene er lasbar) G Kontekstuelle softkeys
D. Taend/sluk-indikator
NPM16DK PN b sivTronics 11
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4.1.2

Indvendig visning

K L MNOPQY R

Figur 7: Indvendig visning

Rep. Funktion
A. LCD-grafisk displaykort
USB-programmeringsport
D. Veelger til programmering (eller tilstand)
0. MX 16 inormal drift.
1. Leese/skrive konfigurationsprogram
2. MX 16 firmwareopdatering via en pc
Naér konfigurationen eller opdateringen af enheden er feerdig, skal du
altid saette vaelgeren tilbage i position "0". MX 716 genoptager automatisk
driften.
E. Nulstillingsknap til mikrocontroller. Tryk pa denne knap for at nulstille controlleren.
G. CR2032 litiumbatteri. Ger det muligt at gemme data og realtidsur i tilfeelde of
stremsvigt. Driftstiden er ca. 450 dage i slukket tilstand. Hold MX 76 teendt under
udskiftning af batteriet.
H. 100-240Vac (50-60Hz) indgangsterminal
| 100-240Vac / 24Vdc stremforsyning (ekstraudstyr)
K. Indstilling of displaykontrast
12 PN Ciohav svmronics NPMTé6DK
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Rep. Funktion

—

Terminal til fiernbekraeftelsesindgang (NO ter relaekontakt)
Kabelforskruninger; 5 x M16 + 2 x M20

Linjeterminal

ol Z| =

LED-indikatorer for digital kommunikationsstatus (linje 1 til venstre, linje 2 til hgjre).
De oplysninger, der vises af hvert par LED'er, fortolkes som fglger:

LED-status Betydning

Blinker hurtigt  Blinker Linjen er i normal driftstilstand -Tx: sender
hurtigt forespargsler til de tilsluttede moduler

-Rx  : modtager data fra tilsluttede moduler

Uregelmaessig ~ Uregelmaess Darlig kommunikationskvalitet med mindst ét
blinkning ig blinkning  modul.

Blinker 1 gang Af Kommunikationsfejl. Fravaer of eller fejl i et modul

pr. sekund Ved kommunikationsfejl aktiveres den interne

buzzer, fejlindikatoren og fejlrelaet.

Af Af Intet aktivt modul er til stede pd linjen

P. Jordingsklemmer il tilslutning af kabelskaerm til digitale og analoge forbindelser

Q Fra top til bund, releealarmterminaler (henholdsvis R1 og R2). DPCO-releer,
kontaktvaerdi 250Vac-30Vdc / 5A

R. Fejl- og alarmreleeer (2 relaeer er placeret under stramforsyningen; tag 1). Fra top fil

bund:

o Fejl (fejlrelze, kan ikke konfigureres)
e R1, R2 (alarmrelaeer, konfigurerbare)

Konfiguration af alarmrelzeer Alarmrelseer skal programmeres med COM 16-
software. PCB-udskriften viser (viser hvad?), mens den ikke er stremforsynet. R1 til R2
relaeer kan konfigureres som normalt aktiverede (spolen er aktiveret, nar der ikke er
alarm) eller normalt deaktiverede (spolen er aktiveret, nér der er alarm). Der er
forskellige mader at programmere relaeerne pa:

e Normal tilstand: Relaeet fungerer som alarmsekvensen. Brugeren kan indstille en
forsinkelse og vaelge, at relaeet skal veere last eller ulast (se Alarmkvittering, side
17).

e Buzzer-tilstand: Denne tilstand bruges normalt til styring af akustiske alarmer.
Buzzer-relaeet fungerer som et 'normalt' relae, men kan kvitteres, selv om alarmen
stadig er der (for at slukke for sirenen).

Tidsforsinkelserne er:

47 % TELEDYNE
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Rep. Funktion
. Nulstil speerring: Minimumstid for aktivering, justerbar fra O til 900 sekunder.

. Automatisk nulstilling: Tiden kan justeres mellem 15 og 900 sekunder, hvorefter
buzzerrelaeet automatisk deaktiveres.

. Reaktiveringstid: Tiden kan justeres mellem 15 og 900 sekunder, hvorefter
buzzerrelseet automatisk genaktiveres, hvis alarmen stadig er til stede.

Handlfering af alarmrelzeer med de logiske operatorer OR, AND, NOR, NAND.
Resultatet af ligningen styrer relzeet.

DEL-indikator for relaestatus. Lyser, nar den tilsvarende releespole er taendt.

4 Amp sikring, beskytter 24V stramforsyningsindgangen

Modbus RS485-kommunikationskort (ekstraudstyr, se side 43)

<l 7@

Faut relze terminal. DPCO-relae, 250Vac-30Vdc / 5A

4.2  Frontplade

B DEF

Figur 8: MX 16's frontplade

421 LCD(A)

Displayet viser malingen eller indstillingsmenuerne. N&r der opstdr en alarm, skifter displayet til
grétoner for at indikere, at kanalen er i alarmtilstand.

7% TELEDYNE
14 ' OLDHAM SIMTRONICS NPM16DK
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©-10¢ XLIE METHANE LIGNE

CHAUFFERIE N2P2 o1 MENU PRINCIPAL

= ALIE 1 SYSTEME
s 2 PROGRAMMATION
J 3 CALIBRAGE 1 M/7A buzzer

4 MAINTENANCE 2 Chgt libellés
S5 INFORMATIONS 3 Chgt seuils
Capteur OK 4 Port RS485

Fonctionnement normal

courbe T l Entrée Echap.

Figur 9: Visning af méling (til venstre) eller visning af parameterindstillinger (til hajre)

Se afsnittet Menver pa side 23Erreur | Signet non défini. for flere detaljer om de oplysninger,
der er tilgeengelige pé skaermen.

4.2.2

Kontekstuelle nagler (B)

Funktionen af hver af de 5 taster, der er angivet i den nederste del af displayet, aendres
afheengigt af den viste side.

4.2.3

Indikatorer for zonestatus (C)

Hver bjeelke viser status for gruppen af detektorer i den pégeeldende zone pd felgende made:

lkon Funktion

A

Orange indikator for overskridelse af hgjt omrade (OVS: overscale, high-range
excess). Denne vaerdi kan justeres op til 110% af omradet.

e Fra: Malingen er lavere end den programmerede OVS-veerdi.
e Lyser: Mélingen er hgjere end den programmerede OVS-veerdi. Alarmrelaeerne

aktiveres i overensstemmelse med programmet. Parallelt hermed viser displayet
n > ||'

OVS-kvittering skal ske manuelt og er kun mulig, hvis den aktuelle vaerdi falder il
under den programmerede vaerdi.

Handlfering af "ikke-tvetydig laesning” Funktionen /kke-tvetydig afleesning gaelder
kun for overvagning af braendbare gasser i et omrade p& 0-100% LEL, og er
underlagt operatgrens beslutning. Ved detektering af en gaskoncentration, der er
hgjere end 100% LEL, viser LCD-skeermen > 700% LEL - Frossen veerdi - Hojf
koncentration - System i fejltilstand. Indikatorerne OVS og FAILURE er aktiveret. En
s&dan alarm kan kun deaktiveres ved at slukke for detektoren via
vedligeholdelsesmenuen, nar det aktuelle gasniveau er under den programmerede
OVS-graense.

NPM16DK
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lkon Funktion

ALARM Fra: Ingen alarm
2ALARM - Fast: Mindst én gasdetektor i den tilsvarende zone er i alarmtilstand. Kvittering er

1 programmeret i automatisk tilstand, eller der er allerede trykket pé&
alarmnulstillingsknappen pé frontpanelet.
- Blinker: mindst én gasdetektor i den pdgeeldende zone er i alarmtilstand.
Kvittering er programmeret i manuel tilstand og har ikke vaeret pdkraevet endnu.
v Orange indikator for overskridelse aof lavt omrédde (UDS: Under skala,
overskridelse af lavt omrade). Denne vaerdi kan justeres fra 0-10% af omradet.

e Fra: Malingen er hgjere end den programmerede UDS-vaerdi.
e Llyser: Malingen er lavere eller lig med den programmerede UDS-veaerdi.
Relaeernes alarmer aktiveres i overensstemmelse med programmeringen.

Parallelt hermed viser displayet " <".

Nulstilling af UDS sker automatisk, ndr fejlen er rettet.

FEIL  Orange fejlindikator Fra: Ingen fejl
e Solidt: Kommunikationsproblem med et aof modulerne eller ugyldig
detektormdling, dvs. enten under -10% af omrédet eller over 110% af omradet.

e Blinker: Controller i vedligeholdelsestilstand (test, kalibrering).

Nulstilling af FAULT sker automatisk, nér fejlen er rettet.

POWER  Grgn start/stop-indikator for zonens detektorer/moduler. Fra: Alle detektorer i den
pagaeldende zone er blevet slukket.
e Solid: Mindst én detektor i den tilsvarende zone kommunikerer.
Blinker: Detaljerede oplysninger om en detektor i den tilsvarende zone vises i

gieblikket pa LCD-skaermen.

4.2.4 Statusindikatorer (D og F)

Disse to indikatorer afspejler MX 16% status.

lkon Funktion

; Gren indikator, der angiver stramforsyningsstatusSolid: Spaendingsindgang er OK
e Fra: Spaendingsindgang er under 22Vdc

’ Orange indikator for fejl /vedligeholdelseFra: Ingen fejl registreret
e Solid: Tilstedevaerelse af en fejl (controller, detektor, kommunikation,

hukommelse). Alarmen slettes automatisk, nar fejlen er rettet.
o Blinker: MX 76i vedligeholdelsestilstand (test, kalibrering).

Az TELEDYNE
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4.2.5 Tast il nulstilling af alarm (E)

Tryk p& denne tast for at slukke for den indbyggede summer og nulstille de alarmer, der kan

kvitteres for. Denne nulstillingsknap kan fiernbetienes, se afsnittet Fernbetient kvitteringsstik p&
side 22.

4.3  Alarmtserskler og releeer

Alarmteerskler, releeprogrammering, indstilling af tidsforsinkelser, alarmkvitteringstilstande eller
styring af den ekstra flash og lydgiver konfigureres via COM 16-applikationen. Bemaerk: Det er
muligt at aendre et programmeret alarmniveau via MX 716's brugergraenseflade (menuen
Program).

4.3.1 Interne relseer og buzzer

e 2 fuldt konfigurerbare alarmrelaeer er tilgeengelige.

o 1 Fejlrelae er tilgeengeligt. Dette relee kan ikke konfigureres og aktiveres, nar der opstér
en fejl. Fejlreleeet er stramforsynet i normal driftstilstand, s& det skifter i tilfelde af
stramsvigt.

e Den interne buzzer aktiveres, nar der opstdr en haendelse (fejl eller alarm). Lyden
varierer afhaengigt af haendelsen: kontinuerlig i fejltilstand, diskontinuerlig i
alarmtilstand, og frekvensen @ges i forhold til det alarmniveau, der er ndet. Den interne
buzzer kan deaktiveres permanent via brugergraensefladen eller COM 16-
applikationen.

4.3.2 Indstillinger for alarmer Det er muligt at programmere til detektoren: 2
alarmniveauer
e Hver alarm kan vaere stigende eller faldende
e Hver alarm kan konfigureres som en gjeblikkelig alarm
e Hver alarm har en justerbar hysterese fra O til +3% af ma&leomradet i trin pa 1%.
e En alarm for overskridelse af m&leomr&det (OVS: over scale)
e efFn alarm under méleomradet (UDS: underscale)

e En "ingen tvetydighed"-alarm (til detektorer for breendbare gasser og koncentrationer
over 100% LEL)

Alarmer kan programmeres til automatisk eller manuel kvittering (undtagen OVS, UDS, "ingen
tvetydighed").

4.3.3 Alarmer Automatisk kviﬁeringl Denne tilstand kraever nulstilling af en
alarm, ingen indgriben. Alarmstyring (relaeer, visuelle indikatorer, buzzer) er som fglger:

Begivenhed Skaerm Alarmrelze Alarmrelze Alarm-LED Intern

(normal (buzzer- buzzer
tilstand) tilstand)
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Udseende aof AL(1,2) Aktiveret Aktiveret Solid PA
alarm grétonetilsta
nd
Der trykkes p& AL (1,2) Aktiveret Deaktiveret Solid FRA
Alarm Reset  grétonetilsta
nd
Forsvinding af Normal Deaktiveret®  Deaktiveret'® FRA (b)
alarm tilstand

(a):

Reset.

Automatisk deaktivering, nér alarmen forsvinder, selv om der ikke er trykket p& knappen Alarm

(b): Manuel kvittering (tryk pa Alarm Reset) er obligatorisk for at deempe den interne summer.

Tabel 2: Alarmer i automatisk bekrzeftelsestilstand

4.3.4 Alarmer Manuel kvittering

| denne tilstand skal alarmerne nulstilles of operateren. Alarmstyring (releeer, visuelle
indikatorer, buzzer) er som falger:

Alarmrelse Alarmrelse Infern
Begivenhed Skaerm (normal (buzzer- Alarm-LED
. . buzzer
tilstand) tilstand)
AL(1,2)
ud de af ' .
seende d gratonetilsta  Aktiveret Aktiveret Blinker PA
alarm
nd
Akti hvi lid, hvi
AL(1.2) iveres, hvis So |$J, vis
. _ begivenheden , begivenheden
grétonetilsta ) i Deaktiveret ) i FRA
d stadig er til stadig er til
n
Der trykkes pa stede stede
Alarm Reset Deaktiveret
AL(1,2) e OFF, hvis
vi
gratonetilsta . Deaktiveret begivenheden  FRA
begivenheden
nd er forsvundet
er forsvundet
Forsvinding af |
orsvmdlng “ Normo Deaktiveret'® Deaktiveret'® FRAl FRA
alarm tilstand'?)
(a): Nar der er trykket pd Alarm Reset-knappen
Tabel 3: Alarmer i tilstanden Manuel kvittering
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5 Ledninger og elektriske tilslutninger

Dette kapitel beskriver de elekiriske tilslutninger af alle systemets komponenter (MX 76,
ekstraudstyr).

5.1 Controller-forbindelse

De elekiriske tilslutninger skal udferes af kvalificeret personale i overensstemmelse med de
forskellige direktiver, der er geeldende i installationslandet.

é MX 16 har ikke en start/stop-kontakt.

Visse spaendingsniveauer kan fordrsage alvorlige kvaestelser eller endda dedsfald.
Det anbefales at installere materialet og kablerne, fer der szettes spaending pé.

Da en forkert eller dérlig installation kan forarsage malefejl eller systemfeil, er det
nedvendigt ngje at falge alle instruktionerne i denne manual for at garantere, at
systemet fungerer korrekt.

Certificeret traekaflastningsbasning pakraevet. Lledninger, der anvendes, skal
overholde alle specifikationer for certificerede basninger.

Egnede eksterne ledninger skal bruges i slutanvendelsen og skal vaere i
overensstemmelse med lokale regler/standarder for MX 16-produkter.

Der skal bruges kabler med en driftstemperatur p&d mindst 70 °C (158 °F), fordi
temperaturen inde i controlleren kan na op pé& 70 °C (158 °F).

5.1.1 Adgang til terminalblokke

Nar du har lést de to vippelése op, skal du svinge frontdaekslet mod venstre for at fa adgang til
ledningsterminalen.

5.1.2 100-240 Vac stremforsyning

MX 16 kan strgmforsynes fra en 100-240Vac kilde ved 50/60 Hz, maks. 1,5A. Kontrollér
strammens art og spaendingsveerdien fer enhver tilslutning. De elektriske forbindelser skal
udferes, ndr strammen er afbrudt.

En bipoleer differentialafbryder, 4A, type C, skal vaere inkluderet i installationen som
frakoblingsmiddel. Den skal vaere placeret hensigtsmaessigt og let tilgaengelig og skal vaere
markeret som frakoblingsenhed for MX 76.
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Hovedstremforsyningen skal tilsluttes klemrackken som angivet i Figur 10. Jordlederen skal

forbindes il ]ordk|emmen"'y::¥:‘I . Tilslut jord, fer du tilslutter L/N-lederne. Frakobl jord efter
frakobling af L/N-lederne.

Figur 10: Tilslutning of hovedstremforsyningen

5.1.3 Jordforbindelse mx 716 opfylder  kravene i EMC-  og
lavspaendingsdirektiverne. For fuldt ud at overholde beskyttelsesklassen er det absolut
nedvendigt at forbinde jordterminalen til stedets jord (Figur 11, A). Desuden skal
kabelfletningerne til de digitale og analoge linjer ogsé& forbindes til denne jordterminal.

Figur 11: Jordforbindelse og fletning
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5.1.4 Digital linje

Kablingen af de digitale linjer, der forbinder controlleren med detektorerne langs linjen, er som

falger. Det skal huskes, at dette kabel leveres i 2 snoede par pa mindst 4 x 0,22 m?, type MPI-
22A, nominel impedans pa 100 ohm.

wr y m MX 16 linjeterminal
Jordklemme ) |(' Cece

Terminal detektor

....... - 4-1-1{--------§ »
€] 1@

HE

e lee

Figur 12 : Tilslutning of en digital detektor til MX16

5.1.5 Analog linje

For en analog 4-20mA-detektor, der er tilsluttet direkte til MX 16-linjen, skal detektoren tilsluttes
som vist nedenfor.

EEEEEEED ‘I 0V 24VA B
[(, i
et bk

|
OVGND

24VPower (24Vdc)

Figur 13: 4-20mA detektor forbundet til en analog linje
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5.1.6 Interne alarmrelaeer Mmx 76 har 5 interne relacer:

Output Funktion

R1 Programmerbart alarmrelae
R2 Programmerbart alarmrelae
Svigt :(Feijl) Ikke-programmerbart faellesrelae, stramfarende, aktiveret ved tilstedevaerelse

af en fejl i MX 76 (detektor og/eller modul, systemfejl osv.). Kvitteringen af
dette relae er automatisk.

De terre relackontakter (nominel resistiv belastning p& 5A ved 250Vac eller 30Vdc) er
identificeret som R1, R2 (Figur 14, maerke A) og Fejl (Figur 14, tag B).

Figur 14: Interne alarmrelaer (A) og fejlreleer (B) terminaler

Releekontakterne er repraesenteret, nar der ikke er stram til MX 71676. Relaeerne

programmeres via COM 16-applikationen og kan indstilles som aktiverede eller

deaktiverede.

5.1.7 Stk til fiernbekraeﬁelse Tilslut om ngdvendigt ACQUIT-terminalen (tert
kontaktrelae, NC) til et fiernkvitteringssystem.

Figur 15: Forbindelse til fjernkvittering (A).
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6 Menvuer
6.1 Generelt menutrae
Falgende figur viser det generelle trae i gruppen af menuer.
Se side 24
!
1 SYSTEM
2 PROGRAM
3 CALIBRATION
4 MAINTENANCE
5 INFORMATION
Se side 25
! ¥ 1
1 SYSTEM 2 PROGRAM 3 KALIBRERING
1 System info 1 Buzzer ON/OFF 1 Detector select
2 Passwords 2 Tag set 2 Start recording
3 Date and time 3 Alarm settings 3 Stop recording
4 Display sellings 4 RS485 porl 4 Validalion
9 Language 5 Sensor exchange
Se side 26 Se side 26 Se side 26
! l
4 VEDLIGEHOLDELSE 5 INFORMATION
1 Line ON/OFF 1 Detectors
2 Detector ONJOFF 2 Events
3 Test ONJOFF 3 Slave info
4 Simulation 4 Controller info
Se side 30 Se side 31
Figur 16: Generelt menutrae for MX 1616
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6.2  Navigationstasternes funktioner

Nagle Funktion
N\ Lodret forskydning i den valgte menublok.
2>< Horisontal forskydning mellem to menublokke.
Indtast Validering af den valgte linje.

Flugt Ga tilbage til forrige skaerm.

Tabel 4: Navigationstasternes funktion

6.3 Display i normal tilstandMmaling Display
A B C F G

1ETHANE ' 0-100 XLIE METHANE

g
(

00 XLIE

LIGHE
o1

AUFFERIE N2P2 CHAUFFERIE

LIGHE
01
1 AL 100 ZLIE
CJH i 40 4
] 88

Capteur 0K w Capteur OK

30

Fonctioni{ement normal Fonctionnement normal

H J K

Figur 17: Eksempel pa mélevisning i normal tilstand og i grétonetilstand

Ref. Betydning

Barograf med angivelse af alarmgraenser.

A
B. Maleomrdde, detekteret gas og detektorsprog.
C.

Veerdien af den aktuelle méling med enheden og gassen registreret.

F. Indikator for malingstendens
4 Stigende tendens
¥  Nedadgdende tendens

G. Adresse pé digital detektor pé en digital linje eller kanalnummer for en analog detektor

7% TELEDYNE
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Ref. Betydning

H.  Funktionstaster.
mMenu : Visning af hovedmenu Se afsnittet "Hovedmenu" pa side 25.
o mKurve :Visning of mélekurverne for de sidste 10 dage (Figur 18). Tasterne >
og € geor det muligt at flytte markeren gennem tidsskalaen. Den lodrette stiplede linje

viser koncentrationen og tidsstemplet for det punkt, der betragtes. Escape: vender
tilbage til visning af veerdier.

J.  Information om detektorens status.

K.  Oplysninger om MX 16-status.

L. Zone for indikation af aktiverede alarmer med blinkende teerskeldisplay. Skaermen
skifter til invers video (Figur 17).

0-100 XLIE METHANE

LIGNE
TURBINE GAZ

01

100

e @@ ]

ALl ) 1 ) . N
° ~4gh -47h -a6h -4sh

Curseur |Curseur
Echap.
—_ p

Figur 18: Eksempel p& en kurvevisningsskaerm

6.4 Hovedmenu

Dette viser alle administrationsmenuerne i MX 16.

SECONDARY MENU
1 SYSTEHM
2 PROGRAM 1
3 CALIBRATION 1 System info
4 MAINTENANCE 2 Passwords
5 INFORMATION 3 Date and time
4 Display settings
5 Language

T l Enter ESC

Figur 19: Hovedmenu

NPM16DK ’f“gftl)ﬁl/)x‘l(/l"sﬁmmons 25

Revision C.0 Everywhereyoulook



MX 16

ANALOG OG DIGITAL CONTROLLER
BRUGERMANUAL

6.5  System

m 1. Systeminfo Viser versionen af programmet, bootloaderen (intern mikro-software
til indlaesning af programmet) og konfigurationen samt verifikationer
af softwareapplikationer.

m 2. Adgangskoder  Controlleren er beskyttet af to adgangskoder, som begge er
indstillet til 1000 som standard, nar den forlader fabrikken. Du kan
endre adgangskoderne i denne menu via COM ]6.
Adgangskoderne er pdkraevet hver gang, du gér ind i en aof de
menuer, de beskytter. Adgangskode pd forste niveau. Giver
adgang til kalibreringsmenuen.

Adgangskode pd andet niveau:. Giver adgang til menuerne
Programmering,  Kalibrering og  Vedligeholdelse.  Denne
adgangskode er ogsa pakraevet, for menudata slettes.

m 3. Dato og Indstillinger for tidsstempel (&r, méned, dag, time, minut, sekund).
klokkeslaet

m 4. Visindstillinger ~ ON:  skifter til pauseskaerm (viser TELEDYNE OLDHAM
SIMTRONICS-logoet), hvis der ikke trykkes pd en tast i et bestemt
tidsrum.

m 5. Sprog Valg af sprog til displaymenuen.

6.6  Program

m 1. Buzzertil/fra Aktiverer eller deaktiverer den interne buzzeri MX 16176.

m 2. Tag-seet Giver mulighed for at sendre detektortags, der tidligere er
programmeret via COM 16.

m 3. Giver mulighed for at aendre detektoralarmer, der tidligere er
programmeret via COM 16.

m 4. Port RS485 Konfiguration af port RS485 (hastighed, paritet, stopbits,
slavenummer). Denne konfiguration er kun nyttig, hvis MX 76 er
udstyret med RS485-kommunikationskortet.

6.7  Kalibrering

A Hvis malecellen har aendret sig, er det vigtigt at angive dette i menu nr. 5

7% TELEDYNE
26 '\ OLDHAM SIMTRONICS NPM16DK
Everywhereyoulook Revision CO



MX 16

ANALOG OG DIGITAL CONTROLLER
BRUGERMANUAL

Cellesendring.

6.7.1 1.Velg detektor.

Denne menu ger det muligt at vaelge de detektorer, der skal kalibreres (kalibrering fra MX 76
eller p& detektoren).

A. Visning af oplysninger, der er beskrevet af COM 16-applikationen: dvs. méaleomréde,
detekteret gas, aktuelt detektor-ID og dets type.

B. Display for den aktuelle detektor:

e Sidste bestdede kalibrering: Dato og klokkesleet for den sidst udferte og
afsluttede kalibrering.

o Sidste udskiftning af sensor: Dato og tidspunkt for sidste celleskift.

o Slidhastighed: Forholdet mellem veerdien of standardgassen og den aflaeste
vaerdi (felsomhedsmdling). En slidrate pé mere end 100% medfarer udskiftning af
sensoren.

C. Visning af den adresse (digital detektor) eller det linjenummer (analog detektor), som
detektoren er forbundet til.

D. Tryk pa Cal gas for at indtaste dens vaerdi ved hjelp aof 1| tasterne. Bekreeft ved at
trykke pé Enter.

e Bemeerk: Kun analoge detektorer, der ikke er udstyret med et lokalt display, kan
kalibreres fra MX 16-controlleren. For de andre detektorer gor menven "Sel.
Detektor” det kun muligt at ssette dem i kalibreringstilstand, sa de ikke aktiverer
alarmer under den manvelle kalibrering.

e Tryk pé& Escape for at starte proceduren for registrering af malingerne pé& de
detektorer, der skal kalibreres. Fortsaet til afsnit "2 Optagelse".

A B C
I |
| LIIllE

il

Last passed calibrition:
Last sensor replacement:
Wear rate (%) T90 (s):

Detector OK

SELECTED

| Calibrate controller

) CAL GAS: Ouuwuw

Select Al ESC
. afis
D
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Figur 20: Eksempel p& skaermen "Valg detektorer"

6.7.2 2. Start optagelsen

e Ja: Starter optagelsen aof kalibreringsmalinger for detektoren. Fra dette gjeblik registreres
alle kalibreringsmélinger for detektoren. Derefter vises "Start optagelse". Kalibreringen af
detektorerne ved hjzlp af standardgassen kan begynde.

For en detektor, hvor cellen er blevet udskiftet, er det vigtigt at justere detektoren lokalt for at
fa et 4-20mA output, der svarer til detektorens omrdde.

Vaer opmaerksom pd dette: Under kalibreringen skal standardgassen indspraijtes i mindst 30
sekunder.

o Nej: Afslutter optagelsesproceduren

6.7.3 3. Stop optagelsen

e Ja: Detektorkalibreringen er afsluttet, og dette bekraefter, at registreringen af
kalibreringsmalinger for de tidligere valgte detektorer er afsluttet. Fra detfte gjeblik
registreres der ingen kalibreringsmalinger. Derefter vises "Stop optagelse".

o Nej: Afslutter optagelsesproceduren.

6.7.4 4. Validering

Dette ger det muligt at justere og validere nulpunkt og detektorfglsomhed, ndr kalibreringen er
afsluttet.

0-100 XLEL Methane 0-100 XLEL Methane

LINE
TURBINE GAZ 0LCT100‘ 02 TURBINE GAZ OLCT100
] 51
0K 0K

LINE
02

Zoom

"
I 2ero
—

—44
Gas: 50%LEL 03/06/09

Figur 21: Justering af nulpunkt (venstre) og falsomhed (hajre)

Driftstilstand
1. Tryk pé Validate.

Nul-kalibrering
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Zoom-kommandoen er akfiv.

Velg det interessante omréde af kurven med tasterne € og = . Tryk p& Zoom + op Hil
aktivering af kommandoen Zero. Juster markgrens position, s& "OK" vises, hvilket igen
indikerer, at det valgte omrade er tilstrackkeligt stabilt.

Tryk pa& for at vaelge udtrykket Zero.
Bekraeft nulkalibreringen ved at trykke p& Validate zero.
Udtrykket Sens (for sensitivitet) er aktivt fra nu aof.

Hvis felsomheden ikke skal kalibreres, skal du trykke p&<¢ og END, indtil du ser
meddelelsen "Do you only want to calibrate zero for the detector?", og derefter trykke
pa Validate calibration. Kun nulkalibreringen af detektoren vil vaere udfert.

Hvis fglsomheden skal kalibreres, skal du g& direkte til det falgende afsnit.

Kalibrering of folsomhed

1.
2.

Sens-kommandoen er aktiv.

Veelg det interessante omréde af kurven med tasterne € og = . Tryk p&d Zoom + op Hil
aktivering af kommandoen Sens. Hvis det er relevant, skal du justere markarens position,
s& "OK" vises, hvilket igen indikerer, at det valgte omréde er tilstraekkeligt stabilt.

Bekraeft falsomhedskalibreringen ved at trykke pé Validate Sens.

Registrer kalibreringen

1.

Meddelelsen "Do you want to validate zero and detector sensitivity2" vises. Tryk pé
Validate calibration for at bekraefte justeringen af nulpunkt og falsomhed eller Esc for
at afslutte proceduren.

Detektoren er kalibreret.

6.7.5 5. Udskiftning af sensor

Denne funktion genstarter parametrene (slidhastighed, kalibreringsdato, interne parametre

svarende til 4-20mA-omrédet osv.) fra detektoren efter eller i lyset af en celleaendring.

Valg of detekfor

1.

Velg den detektor, der skal genstartes, ved hjelp af tasterne Forrige detektor og
Naeste detektor, og tryk pa Veelg.

Initialisering af detektoren

1.

Tryk p& Escape for at nulstille de valgte celler

2. Fortszet med celleudskiftningen, og kalibrer derefter de tilsvarende detektorer lokalt.
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3. Fortsaet med kalibreringen fra MX 76 via menuerne "1 Sel detectors", "2 recording”,
"End recording" og "4 validation" for at gemme kalibreringsdata (slidhastighed,
kalibreringsdato, responstid osv.).

6.8 4. Vedligeholdelse

Adgang
Tryk successivt pd tasterne Menuer og Vedligeholdelse.

6.8.1 1. Linje til/fra

Seetter linjen til stop (linjen far ikke strem, og detektorerne er i stop; ingen haendelse kan
genereres fra da af).

6.8.2 2. Detektor teend/sluk

Saetter detektoren til at stoppe (ingen haendelse kan genereres fra da af), hvis den ikke udlaste
en alarm eller fejl.

6.8.3 3. Testtil/fra

Dette gor det muligt at kontrollere, om en detektor fungerer korrekt. | denne filstand er
optagelser og alarmrelaeer undertryk.

6.8.4 4. Simulering

Nér den veelges, vises meddelelsen "Controlleren sikrer ikke laengere detektering".

e Controlleren holder ikke leengere regnskab med input (detektor).

e Simuleringens malinger/status initialiseres til de aktuelle male-/statusvaerdier.
Relaeerne, den interne buzzer og de analoge udgange forbliver i deres aktuelle
status.

e Skaermbillederne og styringen af releeerne er de samme som ved normal drift.

e Detinterne relee og den faelles standard-LED er aktiveret.

e For at sndre veerdien af en detektor skal du bruge tasterne \/M il at ege eller
mindske den simulerede malevaerdi fra -15% til 115%.

e Banneret med alarmer vises ikke.

e Haendelsesloggen viser Begin Simulation og End Simulation.

o Afslut simuleringstilstanden ved at trykke p& End simul-tasten. Derefter sker der en
automatisk frigivelse. De aktuelle mélinger vises igen.

7% TELEDYNE
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6.9 5. Information

6.9.1 1. Detektor

Her vises de vigtigste oplysninger om detektoren (type, reekkevidde, detekteret gas).

6.9.2 2. Begivenheder

Alarm events

TURBINE GAZ DN [og o110 (114001

TURBINE GAZ OFF [08 0110 151640
i Last | poete | Esc

. page

Figur 22: Eksempel pé registrering aof gasalarm

1. Alarmhasndelser

Dette viser, for detektoren: ID, alarmtype (Al1, Al2, OVS), status (aktiveret = ON eller deaktiveret
= OFF) samt dato og klokkeslzet for forekomst eller udlgsning.

Bogstavet "S" vises pd linjen, hvis haendelserne blev opndet, mens MX 76 var i simuleringstilstand.
Slet sletter alle data. Der kan gemmes op til 512 haendelser. Derudover sletter den seneste
begivenhed den eldste. Forrige side, Naeste side og Sidste side dbner de tilsvarende sider i

filen.
ALl Detektor i niveau 1 alarm
AlL2 Detektor i niveau 2 alarm
OVsS Detektor i OVS-alarm

Tabel 5: Meddelelser i gasalarmfilen.

2. Fejlregistreringer

Dette viser for detektor c: haendelsestype (UDS = Under-skala), RANGE = mdling uden for
omrade, DEF = Fejl, DOUBT = fjern tvivl), status (aktiveret = ON eller deaktiveret = OFF) samt
dato og klokkeslzet for fremkomst eller frigivelse. Denne fil kan ikke slettes.

Besked Betydning

UDS Malingen er lavere eller lig med vaerdien af den programmerede UDS.
DEF Detektorfejl (uden for raekkevidde, ledningsbrud, defekt celle osv.).
RAKKEVIDDE Madling uden for omrédet.
>> LEL Koncentration hgjere end 100% af LEL.
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Tabel 6: Meddelelser om fejl i filer

3. Stafet-rekorder

Dette viser for hvert berart relee: aktiveret relse/indgangs-ID, type (REL = relae), dets status
(aktiveret = ON, deaktiveret = OFF) samt dato og klokkeslaet for forekomst eller frigivelse.
Delete gor det muligt at slette hele denne fil. Der kan gemmes op til 512 haendelser. Derudover
sletter den seneste begivenhed den zldste. Forrige side, Naeste side og Sidste side dbner de
tilsvarende sider i filen.

Besked Betydning

RELA Statusaendring for det udpegede relze.

Tabel 7: Meddelelser i relze- og logikinpuffiler.

4. Registrering af arbejdsforhold

Her vises de handlinger, der er udfert p& MX 76 (simuleringstilstand, kalibreringstilstand,
programmeringstilstand, frigivelsesanmodning, drift pd internt batteri), samt dato og klokkeslzet
for start og slut af haendelsen. Slet ger det muligt at slette hele denne overvagningsfil. Der kan
gemmes op til 512 haendelser. Derudover sletter den seneste haendelse den zldste. Forrige
side, Naeste side og Sidste side giver adgang til de tilsvarende sider i filen; hver side kan
maksimalt vise 8 linjer.

Besked Betydning

Linje 1 til /fra Start eller stop linje 1

Detektorer Start eller stop detektoren

teendt/slukket

Ekstern akk. Tryk pa den eksterne kvitteringsknap

MX 16 ack Kvittering med kvitteringsknappen pé frontpladen of MX 71676
Simulering Skift til simuleringstilstand

Kalibrering Mindst én aof detektorerne er valgt i kalibreringstilstand.

Test detektorer Skift til testtilstand

Program Programmering udfgrt p& MX 1616

Tidsindstillinger Tidsindstillinger pa MX 1616

Tabel 8: Meddelelser fra driftsovervégningsfiler.

5. Registreringer af hardwareproblemer

Dette viser for hver registreret materialehzendelse: haendelses-ID, status (aktiveret = ON eller
deaktiveret = OFF) samt dato og tidspunkt for haendelsens opstéen eller frigivelse. Forrige side,
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Naeste side og Sidste side giver adgang til de tilsvarende sider i filen: Hver side kan maksimalt
vise 8 linjer.

Besked Betydning

D@D Digitalt modul svarer ikke laengere (linjeafbrydelse, modulfejl, forkert adresse,
modul fravaerende).

MODUL  Konfigurations- eller moduladressefejl.

TEMP+ Den interne temperatur i MX 76 er hgjere end den maksimalt tilladte veerdi.

TEMP- Den interne temperatur i MX 16 erlavere end den maksimalt tilladte vaerdi.

LINJE 1 Haendelse pa linje 1 (kortslutning).
CALO Kalibreringsfeil (nul forskudt).
CALS Kalibreringsfeijl (brugt celle).

CALF Kalibreringsfeil (celle overfglsom).

CALD Kalibreringsfeil (ustabil maling).

Tabel 9: Meddelelser til filer med materialehaendelser

6. Registrering af systemfeil

Her vises haendelser i forbindelse med MX 16-drift (stremsvigt/fluktuation, teend/sluk osv.).
Forrige side, Naeste side og Sidste side giver adgang fil de tilsvarende sider i filen; hver side
kan maksimalt vise 8 linjer.

Besked Betydning

PA MX 16 pé stremfgrende spaending
FRA MX 16 slukket spaending

Fejl i selvtest  Mislykket intern test

Andre Kontakt eftersalgsservice
meddelelser

Tabel 10: Meddelelser fra systemhaendelsesfiler

6.9.3 3. Slave-info

Disse data ger det muligt for vedligeholdelsesteknikere at visualisere kommunikationsrammen
mellem MX 716 og den digitale detektor.
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6.9.4 4. Controller-info

Disse data ger det muligt for teknikere at visualisere forskellige taellere sasom antal nulstillinger
ved lavspaendingsindgang, fejlsystem, konfiguration osv.
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7 Hovedartikelnummers

Reference Beskrivelse

MX16-0-000-0-0-0 Controller MX16, analog eller digital
MX16-0-000-1-0-0 Controller MX16, analog eller digital, med RS485-udgang

Beskrivelse Reference Billede

RS485-kommunikationskort 6451 680

100-240Vac/24Vdc Stremforsyning 6314210

Sikring F7 (4A tidsforsinkelse, 8,4A i 6154738
120 sekunder - 250Vac)

CR2032 litiumbatteri 6111321
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8 Rengoring og vedligeholdelse

8.1 Rengaring

Brug ikke alkohol- eller ammoniakbaserede veesker til at rengere controlleren. Rengar om
nedvendigt kabinettet udvendigt med en fugtig klud.

8.2  Udskiftning af sikring

é Udskiftning af sikringer m& kun udferes af kvalificeret personale, og streammen skal
farst slukkes.

Sikringer skal overholde IEC 60127-standarden (tidsforsinkelsessikring, lav brydekapacitet,
250Vac). Se venligst kapitel 7.

8.3  Udskiftning of litiumbatteriet

Udskiftning of lithiumbatterier bar kun udferes aof kvalificeret personale og med et identisk batteri
(se kapitel 7 for en liste over reservedele). Controlleren skal farst slukkes. Teend for controlleren,
nar batteriet er blevet udskiftet.

/=\\ TELEDYNE OLDHAM SIMTRONICS tillader ikke andre reparationer end dem, der

er anfart herover.

ﬁ Fare for forbraending. Da temperaturen inde i controlleren kan né 70 °C (158 °F),

skal den have lov til at kele af efter abning.
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9 Tekniske specifikationer

9.1 MX 16 Controller

Funktion Controller til gasdetektion
Antal linjer 1 (1 detektor)

Display og indikatorer

Skaerm Baggrundsbelyst grafisk LCD

Statusindikatorer - 6 lysdioder
-1 Visuel indikator for taend /sluk

-1 Generel fejlindikator

Udvaelgelse 5 multifunktionelle softtouch-taster
Udlasning af alarm Dedikeret soft-touch-tast

Graenser Parameterindstilling med COM 16-applikation
Indikatorer 5 status-LED'er pr. linje (overskridelse af hgijt og lavt omrade,

alarm 2, alarm 1, fejl)

Internt relee m 4 fuldt programmerbare releaeer (konfiguration via COM 16)
m fejlrelae (kan ikke konfigureres)
m DPCO-relzeer, kontaktvaerdi: 5A/250Vac-30Vdc
m Skrueterminaler. Kan acceptere 2,5 mm? (14AWG) ledning.

&) % TELEDYNE
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Elektriske egenskaber
AC-strgmforsyning =100 til 240Vac, 50/60 Hz

Maksimal 24Vdc udgangsstrem 1,5A med derating (se nzeste
side)

Mekaniske egenskaber

Installation Vaegmonteret format. Kun til indendars brug.
Dimensioner (bxhxd) m265 x266x96 mm (10,4 x 10,5 x 3,8 tommer)
Vaegt 1,8 kg (3,97 Lbs)

Beskyttelse mod  IP55

indtreengen

Lasning m2  vippespaerrer (den ene kan lases)

Miljgmaessige egenskaber

Temperatur ved brug -20 til +50°C, -4°F til +122°F (afheengigt af stremforbrug)
Opbevaringstemperatur  -20 til +50°C, -4°F til +122°F

Fugtighed 5 til 95 % relativ luftfugtighed, ikke-kondenserende

Tryk, hejde Atmosfaerisk tryk +/-10%. Maks. hgjde 2000 m.
Opbevaring 1 ar, derefter risiko for datatab og tab af hukommelsestid
Elektromagnetisk i henhold til EN50270:15, industriel type 2

kompatibilitet

Lavspaendingsdirekfivet i henhold til EN61010-1:10

Malelinjer

Digitale linjer m 1 maksimum
mRS485 Modbus, 9600 Bauds

4-trads serielt kabel, 2 skeermede par (1 fil linjen og 1 til
kommunikation)

Analoge linjer m 1 maksimum
mIndgangsomrade 4 til 20 mA

Belastningsmodstand 120 ohm

40 ”~‘ B%ﬁ%/l"sﬁmmomcs NPM16DK
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Analogt transmitterkabel 2 eller 3 afskaermede trade

Nominel spaending

22 1il 28 V pé ekstern DC

Maksimal belastning

1A alt med intern vekselstram i henhold til Tomp nedenfor

Maksimal

stramforsyningsudgangseffekt

(Pout—max) th&nglgf
omgivelsestemperotur Tamb

(kun AC-stramforsyning)

aof

rotmax kraever derating (for at opretholde en konstant intern
temperatur) med 0,7W/°C over Toms = 30°C, nér den drives af
intern AC/DC-stramforsyning som falger:

m for Tomb £ +30°C, postmax= 32W
(1A ekstern belastning for begge linjer)
m for +30°C < Tomp £ +40°C, povtmax= 32W til 25W

(maks. 0,71 A ekstern belastning for begge linjer ved +40
OC/

m for +40°C < Tomb £ +50°C, pouimax = 25W til 18W
(maks. O,42A ekstern belastning for begge linjer ved +50°C)

Kabelforskruninger

3xM16 kabelforskruninger til kabler fra 4 til 8 mm?
2xM20 kabelforskruninger il kabler fra 6 til 12 mm?2

Isolering 1500Vac (100-240Vac/24Vdc stremforsyning)
Terminaler Skrueterminaler. Kan acceptere 2,5 mm? (14AWG) ledning
NPM16DK "“TELEDYNE 4-|
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10 RS485 digital udgang

10.1 MX 16-enheder, der bruger RS485 Modbus-
optionen, er udstyret med et kommunikationskort (kode
6451680), som er fastgjort til bundkortet. Dette kort
genererer et RS485-output i Modbus RTU-format.
Kortbeskrivelse

A

Figur 23: RS485-kort

Rep. Funktion

A. LED'er til betjening. Rx-LED'en lyser, ndr der modtages en datatrdd. Tx-LED'en
indikerer, at kortet har strem, og slukker, nér der sendes data ud.

B. Tilslutningsterminal:
A =Tx eller +RS485
B =Rxeller -RS485

C. End Of Line (EOL)-modstand. Saet kontakten i EOL-position for den enhed, der er det
sidste modul i RS485-netvaerket. For andre enheder skal kontakten indstilles til NO
EOL.

RS485-udgangen kan konfigureres ved hjelp af COM 16-softwaren eller ved hjeelp of
enhedsmenu 2.4 Program >RS485 Port(se side 26).
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10.2 Overferselsbord

To typer information kan hentes via RS485-udgangen:

e Oplysninger om sensorkonfiguration;
e Sensorinformation i realtid (malinger, alarmer osv.).

10.2.1 1. Adgang til konfigurationsoplysninger

Det er muligt at f& adgang til installationskonfigurationen (for eksempel for at f& adgang til
alarmteersklerne eller sensorernes navne).

Disse konfigurationsoplysninger er opfert i overfarselstabellen fra adresse O til adresse 1999.
Detektorernes adresse bestemmes pd falgende méde:

for en digital sensor:
Sensoradresse = 1

for en analog sensor:
Sensoradresse = 257

Nér sensoradressen er kendt, kan den enskede anmodning udfgres ved at folge
overfarselsskemaet nedenfor. Hvis du f.eks. vil finde den gjeblikkelige alarmtaerskel 1 for en
sensor, skal du laese registernummer 52.

Der er adgang til alle oplysninger pa adresserne 1 til 52. Ordet 52" svarer til den forventede
veerdi.

Eksempel

F& adgang til gjeblikkelig alarm 1 for sensoren pa linje 2 pd adresse 2 i enhed 2.
A. Bestemmelse af sensorens adresse: 1

B. Modbus-anmodningens struktur:

- Slave-nummer for enheden (defineret af fabrikken) 02 =0x02

- Driftstype (03 = lzest) 03 =0x03
- Sensor-adresse 1 =0x0001
- Antal ord, der skal lzeses (se Excel-dokument) 52 =0x3A
- CRC

Trad: 0x02 0x03 0x00 0x22 0x00 Ox3A OxCRC OxCRC

7% TELEDYNE
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10.2.1 2. Adgang til information i realtid

Méle- og alarmoplysninger fra detektorerne er opfert i overfarselstabellen fra adresse 2000 fil
65535. Sensormalingerne er tilgaengelige pd& adresserne 2001 til 2264, sensorstatusserne er
tilgeengelige pa adresserne 2301 til 2564 (alarm 1, alarm 2 osv.).

Eksempel

Adgang til malinger fra sensoren placeret pé& linje 2 og adresse 32 pa enhed nr. 2.

A. Bestemmelse af sensorens adresse: 1

B. Modbus-anmodningens struktur:
- Slave-nummer for enheden 02 =0x02
- Driftstype (03 = lzest) 03 =0x03
- Adresse pa 1% ord 2000+1 =0x07D1
- Antal ord, der skal laeses 01 =0x0001
- CRC

Tréd: Ox02 0x03 0x07 0xD1 Ox00 0x01 OxCRC OxCRC

Eksempel

F& adgang til status for sensoren ved analog indgang 1 pé enhed nr. 2.
A. Beregning af tabelindekset: 256 + 1 =257
B. Anmod om script:
- Slave-nummer for enheden 02 = 0x02
- Driftstype (03 = laest) 03 =0x03
- Adresse pa 1% ord 2300 + 257 = Ox09FD
- Antal ord, der skal lseses 01 =0x0001
- CRC
Trad: 0x01 0x03 0x09 OxFD 0x00 0x01 OxCRC OxCRC

10.3 Adressetabel

10.3.1 Overvagning af MX 16-sensorerne

Alle lzeseanmodninger til Modbus sker via funktion 3. Kartografien er vist nedenfor:

O | Handtering aof | Fra adresse O til 1999 bruges Modbus request-adressen il
slaveadresser at vaelge en slave.
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Svaret bestdr aof en datastruktur, der svarer il
slavekonfigurationen beskrevet nedenfor.
2000 Fra adresse 2000 til 65535 er adressestyringen typisk
Modbus-adressestyring.
Standard yring

adressehandtering.

65535

10.3.2 Konfiguration af sensorer

Download af konfigurationen.

MX 16 bruger 1 ekstern adresse (linje #1 kanal #1 og 257 analoge kanaler, hvor adresserne
er placeret fra 257 il 258).

Med det automatiserede system er det muligt at sendel Modbus-anmodninger, hvor
adressefeltet nummereres fra 1 til 257, for at downloade konfigurationen af hver sensor til den
interne hukommelse.

Som felge af driftsfunktionaliteten er det kun muligt at hente data fra en enkelt sensor tilbage fil
afhgring.

Hvis en sensor er angivet pd den naevnte adresse, sender MX 76 det antal dataord, der

anmodes om; altid fra data #1: NAME OF ANALOG SENSOR, pé data #x.

Hvis der ikke er nogen information pa den nzevnte adresse, sender MX 76 0 tilbage.

1 Linje 1Sensor 1

257 Analog linje #1

Sensor-adresser

7% TELEDYNE
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Adresse  SENSORER Datatype

[64 + 2]

1 | Com-sensor 2 X 16 | Unicode-tekst (16 bit) 16 tegn
inklusive den afsluttende /0.
17 | Status 2 Start / Stop: hvis i drift,
variabel = 1. Hvis stoppet,
variabel = 0.
18 | Navn pa gas 2 x 20 | Unicode-tekst (16 bit) 20 tegn
inklusive den afsluttende /0.
38 | Raekkevidde 2 Veerdi Omradet er fra 1 il
5000.
Omré&de X 10 visningsformat.
Visningsformatet er angivet i
en anden boks.
39 | Visningsformat | 2 Kodet veerdi.
40 | Enhed 2X5 Unicode-tekst (16 bit) 5 tegn
inklusive den afsluttende /0.
45 | Forkortet 2x6 Unicode-tekst (16 bit) 6 tegn
gasnavn inklusive den afsluttende /0.
FORSIGTIG, hvis de farste 2
bogstaver = 02 serlig
behandling.
51 | Zone 2 Veerdi 1til 8
52 | Qjeblikkelig 2 Veerdi -999 til 9999 (reel veerdi, der
alarmteerskel 1 skal ganges som omradet)
53 | Qjeblikkelig 2 Veerdi -999 til 9999 (reel veerdi, der
alarmteerskel 2 skal ganges som omradet)
54 | Ikke anvendt 2 Veerdi 0
55 | Ikke anvendt 2 Veerdi 0
56 | Ikke anvendt 2 Veerdi 0
57 | Ikke anvendt 2 Veerdi 0
58 | Teerskel for | 2 Veerdi -999 til 9999 (reel veerdi, der
underskala skal ganges som intervallet)
59 | Teerskel for | 2 Veerdi -999 til 9999 (reel veerdi, der
overskala skal ganges som intervallet)
60 | Standard  lav | 2 Veerdi -999 til 9999 (reel veerdi, der
taerskel skal ganges som omradet)
61 | Teerskel uden | 2 Veerdi -999 til 9999 (reel vaerdi, der
for reekkevidde skal ganges som omradet)
62 | Ikke anvendt 2 Veerdi
63 | Ikke anvendt 2 Veerdi...
64 | Ikke anvendt 2 Veerdi
65 | Hysterese 2 Veerdi Forsigtig, max = 5% af omradet.
Brug altid en positiv vaerdi og
ikke en procentdel.
66 | Er alarmen | 2 Konfiguration pr. bit Al aktiv inst: 1, 2. bit¢ | bit5 | bit4 | bit3 | bit2 | bit1 | bit0
aktive
AW TELEDYNE
NPM16DK '. OLDHAM SIMTRONICS 47

Revision C.0 Everywhereyoulook



MX 16

ANALOG OG DIGITAL CONTROLLER

BRUGERMANUAL

0 = inaktiv ~ — o~ —
1 = aktiv E E E ‘g
3 ® < <
) 1)
3 5
S S
< <
67 | Bekraefte 2 Konfiguration pr. bit Manuel bekraeftelse Al 1, 2, 3, | bit7 | bité | bit5 | bit4 | bit3 | bit2 | bitl bit 0
alarm? verifikation
(Auto/manu)
Verifikation 1 = manuel kvittering og O = o ™ ~ ~ ~ > >
R K © 2 K 2 2
automatisk kvittering. 2 S o o S g 2
Naér verifikationen er pa 1, g 1) ) > 1) Ag §
deaktiveres verifikationsalarmen, 2 2 2 2 2 I -
né&r den er aktiveret, ved at I o ° - o < <
stoppe sensoren. 8 8 8 8 - -
Hvis kvitteringen er manuel,
deaktiveres alarm 1, 2 eller 3,
nér de er aktiveret, ved hjeelp af
kvitteringsknappen + méling <
alarm.
68 | Stigende eller | 2 Konfiguration pr. bit Al 1, 2, 3 gjeblikkelig eller
faldende gennemsnitlig  stigende eller
alarm? faldende
1: stigende o~ - o~ —
0: faldende 13 £ E 13
o o o o
< < < <
Tabel over registre (nedenfor)
AV . TELEDYNE
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Rigtig adresse SENSORMALINGER Nb Datatype
[256 + 8] bytes
Hvis digital Sensormaling 2 Tabel med 66 fortegnede heltal p& 16 bit, hvor
Start: 2001 mélingerne er opfert med deres adresse. Da
slut: 2064 malingen er hel, bruger det automatiske system
Hvis analog feltet Displayformat fil at bestemme, hvor
Start: 2257 kommaet skal placeres.
slut: 2258
Rigtig adresse ALARMER [256 + 8] Nb Datatype
bytes
Hvis digital Tabel over aktiverede | 2 Tabel med 66 heltal med fortegn p& 16 bit, hvor
Start: 2301 alarmer alarmbitene er angivet ved deres adresse.
slut: 2364 ALARM_T (bit 0)
Hvis analog ALARM_2 (bit 1)
Start: 2557 bit 2 ikke i brug
slut: 2558 UNDERSCALE (bit 3)
OVERSCALE (bit 4)
AL_DEFAULT (bit 5)
AL_OUT_OF_RANGE (bit 6)
L_VERIFIKATION (bt 7)
Bits 8 til 16 ikke i brug
Rigtig adresse INFO Nb Datatype
bytes
2600 CRC32 af den generelle | 2 Mulighed for 32 mest signifikante bits.
konfiguration Bemaerk: CRC32 aof hele konfigurationen
undtagen relaeerne (fra 0x78000 til Ox7AFFC).
Hvis det er anderledes, skal du uploade
konfigurationen igen.
2601 2 Mulighed for 32 mindst betydende bits.
32 mest signifikante bits;
2602 Anden teeller 2 Bemaerk: Denne teeller stiger hvert sekund og
kontrollerer, at enheden er aktiv.
2603 2 Mulighed for 32 mindst betydende bits.
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11 Specifikke anvendelsesbetingelser og
funktionel sikkerhed

11.1  Specifikke betingelser for brug

MX 18’s sikkerhedsfunktion er behandlingen af signalet fra de detektorer, der er forbundet med
dens indgang. S& snart en mdling nér en programmeret taerskel, udlgses en lyd- og visuel
alarm. Samtidig aktiveres de(t) tilsvarende alarmrelae(er), som kan beordre yderligere interne

eller eksterne handlinger, der er fastsat af brugeren.

| tilfeelde af systemfejl dbner det interne fejlrelee for at indikere en fejlstatus (se
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Figur 7: Indvendig visning ).

Fejlrelaeet skifter til en af folgende haendelser:
e Intern fejl
e Tab af strem

o Fejli detektor
e Forbindelsesfejl mellem en mélelinje og detektoren
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Sikkerhedsfunktionen er ikke sikret i 30 sekunder efter installationens initialiseringsfase

(teending, nulstilling, genstart efter konfigurationsaendring) og derefter i den programmerbare
stabiliseringstid fra 30 til 500 sekunder.

Det er bydende ngdvendigt at filslutte fejlreleeet og behandle disse oplysninger i enhver

installation.

Det anbefales, at man mindst én gang om dret frivilligt udlgser en fejl pa en af mélelinjerne,

f.eks. ved at frakoble en detektor, og kontrollerer, at fejlrelaeet skifter korrekt.

11.2 Specifikke instruktioner il  forebyggelse af

eksplosioner

Det er vigtigt at laese brugs- og idriftsaettelsesvejledningen for den gasdetektor, der er
tilsluttet controlleren.

MX 16-controlleren er digitalt kompatibel med OLCT 10N, OLCT 80, OLCT 710,
iTrans2, 700-serien og Meridian-gasdetektorer.

Hvis brugeren tilslutter en detektor of et andet meerke end TELEDYNE OLDHAM
SIMTRONICS til MX 16-controlleren, skal brugeren sikre, at detektoren er kompatibel
med controllerens indgangskarakteristika, s& de oplysninger, der leveres af detektoren,
fortolkes korrekt (se overfarselskurven pd naeste side). Derudover skal controlleren
levere tilstraekkelig forsyningsspaending under hensyntagen til spaendingsfald i kablet.
Det hgjeste alarmindstillingspunkt for braendbare gasser mé ikke overstige 60% LEL og
skal vaere af en lasende type.

| normal driftstilstand og uden nogen tidsforsinkelse, som brugeren kunne have
programmeret, er MX ]6&'s responstid mindre end 2 sekunder uanset antallet af
indgange/udgange.

Indstillinger for tidsforsinkelse og releefunktion (se voir Alarmtaerskler og releeer, side 17)
er brugerens ansvar.

Over-range (braendbare gasser)

Sé& snart gaskoncentrationen overstiger 100 % LEL, gemmer MX 76 tilstanden med
overskridelse af omrédet og viser >700 % LEL Den pagaeldende kanal gér i alarm-

og fejltilstand, og de visuelle indikatorer OVS (OVERSCALE) og FAULT (FAULT)

é taendes.
Nulstilling aof alarmen sker manuelt og pé& brugerens ansvar, som skal falge de

stedspecifikke sikkerhedsretningslinjer. Over-range-tilstanden kan kun deaktiveres
ved at slukke for detektoren via vedligeholdelsesmenuen, forudsat at
gaskoncentrationen er under alarmgraensen.

52

MX 16-controlleren mé& ikke udsaettes for mekaniske vibrationer og skal installeres i et
ufarligt omrade.
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o Med hensyn til installation i eksplosive atmosfeerer skal den elekiriske installation
overholde de gzldende regler, iszer standarderne EN 60079-14 og EN 6079-17
(aktuelle udgaver) og, om nadvendigt, yderligere krav i nationale regler, der gaelder for
installationsstedet.

11.3 Tilslutning aof andre detektorer end TELEDYNE
OLDHAM  SIMTRONICS detektorer til MX 16-

controlleren

Enhver bruger, der ansker at bruge andre detektorer end TELEDYNE OLDHAM SIMTRONICS
detektorer, skal sikre, at de er kompatible med controlleren, for at den komplette installation
kan betragtes som en sikkerhedsanordning.

11.3.1 Skiftebord

Den felgende tabel viser controllerens status athaengigt af detektorens analoge signaludgang.
Hvis brugeren tilslutter en detektor af et andet maerke end TELEDYNE OLDHAM SIMTRONICS
til MX 16-controlleren, skal brugeren sikre, at detektoren er kompatibel med controllerens
indgangskarakteristika, s& de oplysninger, der leveres af detektoren, fortolkes korrekt.
Derudover skal controlleren levere tilstraekkelig forsyningsspesending under hensyntagen il
spaendingsfald i kablet.

Detektorens MX 16 Status
signaludgang
0til 2,4 mA Feil
>2,4 1t 21,6 mA Maling
>21,6 mA Fejl over raekkevidde
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Display
(% of the range)
A
110%

100%

0%
-10%
Fault

y

3.2

.6

Detector signal output (mA)
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