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Kappale 1

Yleista

Kayttajan opas

Tama kayttoohje ja erityisesti loppukayttajan turvallisuutta koskevat osiot on
luettava huolellisesti ennen laitteen asentamista ja kayttéonottoa. Tama
kayttbopas on asetettava kaikkien halytyskeskuksen kayttéonottoon, kayttdon,
huoltoon ja korjaamiseen osallistuvien henkildiden saataville.

Tassa oppaassa olevat tiedot, arvot ja kaaviot perustuvat tietylla hetkella
saatavilla oleviin tietoihin. Epasehissa tapauksissa ota yhteys Oldham -
yhtioon lisatietojen saamiseksi.

Tamén oppaan tarkoitus on antaa kayttajalle yksinkertaista ja tarkkaa tietoa.
Oldham -yhti6 ei ole vastuussa taman oppaan lukemisen yhteydessa
aiheutuneista vaarista tulkinnoista. Huolimatta ponnisteluistamme tuottaa
virheeton opas, se wi siséltaa joitakin tahattomia teknisia epatarkkuuksia.

Oldham varaa itselleen oikeuden muuttaa ilman ennakkovaroitusta ja
asiakkaidensa etujen nimissa néiden laitteiden teknisi& ominaisuuksia
parantaakseen niiden suorituskykya.

Tama kayttoohje ja sen siséltd ovat Oldham -luowttamatonta omaisuutta.

Kaytetyt tunnukset

Kuvake Merkitys

Tama tunnus tarkoittaa hyodyllisia lisatietoja.

Tama tunnus tarkoittaa:
Tama laite on maadoitettava.

Tama tunnus tarkoittaa:

Suojamaaliitin. Sopivan kokoinen kaapeli on kytkettdva maan ja
talla tunnuksella merkityn liittimen valiin.

L
Tama tunnus tarkoittaa:
Varoitus. Jos tdssa oppaassa annettuja, taman tunnuksen

edeltamia ohjeita ei noudateta tai suoriteta oikein,
seurauksena voi olla séhkdiskun vaara ja/tai hengenvaara.

Tama tunnus tarkoittaa:
Katso ehdottomasti kayttdohjetta.

1- Yleista 1
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Ainoastaan Euroopan unioni (ja ETA). Tama tunnus osoittaa, etta
sahko- ja elektroniikkalaiteromua koskeva direktiivi (WEEE-
direktiivi, 2002/96/EY) seka kansallinen lainsédadantd kieltavat
tuotteen havittdmisen talousjatteen mukana.

Tuote on ietdva asianmukaiseen kerayspisteeseen, esimerkiksi
kodinkoneliikkeeseen uutta vastaavaa tuotetta ostettaessa tai
viralliseen s&hko- ja elektroniikkalaiteromun kerdyspisteeseen.
Sahko- ja elektroniikkalaiteromun virheellinen ké&sittely voi
vahingoittaa ymparistéd ja ihmisten terveyttd, koska laitteet
saattavat sisaltad ymparistolle ja terveydelle haitallisia aineita.
Tuotteen asianmukainen havittdminen s&astdd samalla
luonnonvaroja.

P

Turvaohjeet

Nama tarkeimmista kayttoon liittyvistd varotoimista muistuttavat
varoitusetiketit sijaitsevat laitteessa kuvamerkkien muodossa. Varoitusetiketit
kuuluvat Kiinteasti laitteeseen. Jos joku varoitusetiketeistd irtoaa tai muuttuu
vaikealukuiseksi, se on vaihdettava uuteen. Varoitusetikettien merkitys on
kuvattu jaljempana.

tehtavaksi ja ne on toteutettava valmistajan ohjeiden seka alan
toimivaltaisten viranomaisten maaraysten mukaisesti.

Ohjeiden laiminlyonnilla woi olla henkiléturnvallisuuden kannalta
vakavia seurauksia. Ohjeiden ehdotonta noudattamista vaaditaan
erityisesti s&hkoon ja asennukseen liittyen (liitdnnét,
verkkokytkennat).

é Sahkbasennus ja -liitdntaty6t on annettava patevan henkiléston

Tarkeaatietoa

Laitteiston muuttaminen ja muiden kuin alkuperaisten osien kayttdminen
aiheuttaa kaikenlaisen takuun lakkaamisen.

Tama laite on suunniteltu kaytettavaksi tietyissé, teknisissd ominaisuuksissa
ilmoitetuissa sowelluksissa. limoitettujen arvojen ylittdminen ei ole misséan
tapauksessa sallittua.

Vastuunrajoitukset

Oldham tai mik&an siihen sidoksissa oleva yhtio ei missédén olosuhteissa ole
vastuussa vahingoista, joihin lukeutuvat rajoituksetta valmistushavwikin,
valmistuskeskeytysten ja tietohdvion aiheuttamat ja MX 43 héalytyskeskuksen
viasta johtuvat vahingot, henkildvahingot, ajanhukka, taloudellinen tai
materiaalinen menetys ja kaikki vdlilliset ja seurannaisvahingot, jotka syntyvat
tuotteen kayton wioksi tai sen kayton estymisen woksi, myds siind
tapauksessa, ettd Oldham -yhtidlle on ilmoitettu tallaisista vahingoista.



Kappale 2

Yleisesittely

MX 43 halytyskeskuksen kayttdtarkoitus

Tama laite on tarkoitettu ilmakehdssa olevien kaasujen jatkuvaan
mittaamiseen ja seurantaan.

- M,

MX 43 seinamalli MX 43 rakkimalli 8 releen moduulit ja 4
[&hddn moduulit 4-20 mA

Kuva 1: M X 43seinamallinajamoduuliesimerkkeja.
Jarjestelmd koostuu padasiassa seuraavista osista:
s MX 43 seind- (4 tai 8 kanavaa) tai rakkimalli (8 kanavaa),

= Eri moduuleja (digitaali- tai analogilahddlla varustettu ilmaisin,
logiikkatuloja, analogituloja, relelahtdjd, analogilahtoja),

MX 43 seuraa reaaliaikaisesti antureiden ja tulomoduulien mittaustuloksia.
Mittaustuloksen saawttaessa ohjelmoidun raja-arvon, laite antaa halytyksen
aanimerkkind ja naytolla. Samaan aikaan vastaava(t) kayttdjan maarittelemia
siséisia tai ulkoisia toimintoja ohjaavat rele(et) aktivoituvat.

Halytyskeskuksen ohjelmointi tapahtuu COM 43-sowvelluksen kautta.

Kuva 2 on esimerkki mahdollisesta kokoonpanosta.

2 - Yleisesittely 3



MX 43 Hallinta-PC, jossa

COM 43-sovellus _ Ulkoiwep
virransyotto

USB- i ........... H

litant& 2 logiikkatyloa

Digitaaliset anturit

4 releen moduuli

Logiikkatulo-

8 releen moduuli moduuli

-5

; 16
L @ logiikkataloa

N

Moduuli
4 lahtoa 4-20 mA

Analogiset
anturit

8 analogituloa

Analogiset tallentimet

Kuva 2: esimerkki MX 43 halytyskeskuksen kokoonpanosta,jossaon kaytetty erilaisia
analogisiaja digitaalisiaantureitasekadigitaalisiamoduuleita.
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MX 43 halytyskeskus

Mallit

MX 43 halytyskeskuksesta on kolme eri mallia:
= 4-kanavainen seinamalli.

= 8-kanavainen seinamalli.

= 8-kanavainen rakkimalli.
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Kuva 3: MX 43seindmallina(vasemmalla) tai rakkimallina (oik ealla).

Seuraavassa taulussa on eri laitemallien kokoonpanomahdollisuudet.
Kuhunkin kanavaan woi kytke& joko 4—20 milliampeerin analogisen ilmaisimen
tai yhden tai useita osoitteellisia digitaalimoduuleita.

Suurin mahdollinen m aara

moduuleita ilmaisimia ulkoisia logiikkatuloja analogilahtéja
1) releita
4-kanavainen 16 32 8 16 16
8-kanavainen 16 32 24 32 32

(1) kaasunilmaisimet, 4 tai 8 analogilahddn moduulit, 16 logiikkatulon moduulit

Taulukko 1:tiivistelmalaajimmistamahdollisistakokoonpanoistalaitteen mallista
riippuen.

COM 43-sovellus

Sowellus on tarkoitettu MX 43 halytyskeskuksen ohjaamiseen PC-tyyppisella
tietokoneella Windows® -ymparistossa. Sowelluksen toiminnot ja kaytto
esitelldén erillisessa koulutuksessa.

2 - Yleisesittely 5
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Kappale 3

| Mekaaninen asennus

Tassa kappaleessa esitetdan MX 43 halytyskeskuksen ja digitaalimoduulien

mekaaninen asennus.

MX 43 halytyskeskus

Sijoittelu

MX 43 asennetaan turvalliseen tilaan, joka on suojassa suoralta
auringonvalolta, polylta, kosteudelta ja lampdtilavaihteluilta. Laite sijoitetaan
mieluiten paikkaan, josta sitéa on helppo valvoa (valvomo, sahkdétila,
konehuone).

Seinakotelon kiinnitys

Laitteen woi avata etupuolelta, mik& helpottaa saattjen, valvonnan ja
kaapeloinnin suorittamista. MX 43 halytyskeskuksen etupuolelle on varattava
400 mm tila oven avaamista varten.

1‘—6

273
299

BT v
107* < 370 J

(*) sisaltéda takapuolen kiinnityskorvakkeen.

Kuva 4: seinamallin ulkomitat.
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Kiinnitd kotelon tukilaatta kahdella 4 x 25 mm kiinnitysruuvilla.

135 mm

S |

Kuva 5: Seindmallisen MX43 halytyskeskuksen kiinnitys tukilaatan avulla.

19” 4U rakkikotelon kiinnitys

Laitteen wvoi avata etupuolelta, mika helpottaa saattjen tekoa ja valvontaa
seka takapuolelta, mink& ansiosta eri liittimiin on helppo paasta kasiksi.
Rakin woi upottaa standardikokoiseen 19 tuuman telineeseen tai kaappiin.
Rakin ala- ja ylapuolelle on jatettava Y2 U (22 mm) vapaata tilaa, jolla
varmistetaan MX 43 halytyskeskuksen tuuletus.

177
101.6

» 1016 |
o o
177

‘4 441 -

465

Kuva 6: rakkimallin ulkomitat.
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Digitaalimoduulit

Kaapelointi esitetddn kappaleessa Johdotus ja Sahkoliitannat

siwlla 33.

Kaasunilmaisimet

Katso antureiden mukana toimitetut ohjekirjat.

Sijoittelu

Anturit on sijoitettava lattiatasoon, kattoon, hengityselinten korkeudelle tai
ilmanpoistokanavien laheisyyteen riippuen havainnoinnin kohteena olevan
kaasun tiheydesta ja kayttdtarpeesta. Raskaat kaasut havaitaan lattian
laheisyydestd, kewet kaasut puolestaan kulkeutuvat kattoon. Jos tarpeen, ota
yhteyttd Oldham -yhtidon, jos sinulla on kysyttavaa anturien sijoitteluun
liittyen.

Kiinnitys

Anturit sijoitetaan mieluiten helposti kasiksi paastavaan paikkaan, jotta niiden
tarkastus- ja huoltotoimenpiteet woi suorittaa helposti ja turvallisesti.
Antureiden laheisyydessa ei saa olla esteita, jotka vaikeuttavat
kaasupitoisuuksien mittaamista ympéaroivasta ilmasta.

Jos OLCT 10N kiinnitetadn pystysuoralle pinnalle, kaapelilapivienti tulee
sijoittaa alaspain.

Muut moduulit

Sijoittelu

Relemoduulit, logiikkalahd6ét, analogilahdét ja analogitulot sijoitetaan
laitteiston topologian mukaisesti ja ne tulee ehdottomasti sijoittaa paikkoihin,
joissa ei ole rgjahdysherkkaa ilmaseosta, joka on suojassa polylta,
kosteudelta ja lampétilavaihteluilta, esimerkiksi tekniikkakaappiin.

Kiinnitys

Nama moduulit Kiinnitetdan kaapin
tai sdhkdkaapin DIN-kiskoon.
Pienjannitelaitteisiin kytkettyjen
relemoduulien asennus suoritetaan : e
wimassa olevien maaraysten B r’
mukaisesti. [

a4
B

Kuva 7: moduulin (rele, logiikkalahto,
analogiléhtd, analogitulo) kiinnitys DIN-
kiskoon.

3 - Mekaaninenasennus 9
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Kappale 4

| MX 43 hilytyskeskus

Laitteen kokonaiskuva

Ulkokuva
A BC D EF
mi . ML
e | ———————— ; ——___
00000
00060
= srrees:
O0000O©®
[ I
GH J K L F M
A BC
Ra3
DA A A SVASVASAY
000000
000000
000000
GH M N
Kohta Toiminto Kohta Toiminto
A Ensfarvet, baggrundsbelyst grafisk H Vika-/huoltomerkkivalo
display
B Alueen 1 tilamerkkivalot J Nayttokohtaiset pehmonappéaimet
C Alueen 2 tilamerkkivalot K Halytysten kuittauspainike
D Integroitu sireeni (valinnainen) L Alueiden vapaavalintainen merkinta
E Integroitu vilkkuvalo (valinnainen) M Alueiden merkintéliuska
F Lukko N Kahva

®

Padlle/pois-merkkivalo

Kuva 8: seinamallin jarakkimallin ulk okuva.

4 - MX 43 halytyskeskus 11
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Sisandkyma

A B X CDE FGH J K L

DO PO oms

s e e
|
N

P Q R ST T

K M A B X CDE FG H

Kuva 9: seinamallin (ylhaalld) jarakkimallin (alhaalla) sisékuva.

Kohta Toiminto

A Digitaalisen tiedonsiirron LED-tilaniimaisimet Kanavan jokaisen punavihrean
diodiparin ilmaisemat tiedot tulkitaan seuraavasti:

LED-tila Merkitys
Punainen Vihrea
Vilkkuu Vilkkuu Kanava toimii normaalisti.
nopeasti nopeasti - Tx: yhteyspyyntd
- Rx: yhdentai useamman digitaalimoduulin
vastaus

Vilkkuu Vilkkuu Huono yhteyslaatu vahintdan yhden moduulin
epasaannolli- epasaannolli- kanssa.
sesti sesti
Vilkkuu 1 E pala Y hteysvirhe: kanavan moduulien puuttuminen tai
kerran vika.Y hteysvirhe iimoitetaan siséisen summerin
sekunnissa aanimerkillda, oranssilla virhe-merkkivalolla ja

vikareleen vélityksella.

B pala B pala Kanavassa ei yhtaan aktiivista moduulia.




B Valinnainen NiMh 24V DC -akku

C Liitin analogikortin virransyo6ttoa varten.

D Liitin jatkuvaa ulkoista virransyottoa varten.

E Akun sulakkeet (4A) ja ulkoinen virransyott6 (21-28 V DC, 3,2—4 A maks.)
F Liitin:

m sisdiselle sireenille maks. 24 V DC — 19 mA. Liittimet Sounder + ja Sounder -.
m siséiselle vilkkuvalolle maks. 24 V DC — 40 mA. Liittimet Flash +ja Flash—.

G Halytysreleet, ylhdalta alaspain: Vika, R5, R4, R3, R2, R1.
m Vika: vikarele, jota ei voi konfiguroida.
= R1-R5: halytysreleet, jotka voi konfiguroida.
m Vastaava LED-merkkivalo. Syttyy, kun rele saa virtaa.
Halytyskynnysten konfigurointi
Releiden R1-R5 halytyskynnyksetvoidaan konfiguroida vain COM 43 -ohjelmiston

avulla. Silkkipainokuvassa releet esitetdan jannitteettomind. Releet R1-R5 voidaan
konfiguroida joko positiiviseen tai negatiiviseen suojaustilaan. COM 43 -ohjelmointi:
= Normaali: rele toimii annettujen halytysten mukaisesti (rele laukeaa vain, jos
tapahtuma ylittda viiveajan).
m Summeri: kuten normaali toiminta, ja liséksi on mahdollisuus kuitata relesummeri,
vaikka tapahtuma on edelleen kéynnissa. Viiveajat ovat:
. Pitoaika: véahimmaisaktivointiaika, saadettévissavalila 0—900 sekuntia.
. Automaattinen kuittaus: valilla 15-900 sekuntia saadettéavissa oleva aika, jonka
kuluttua relesummeri kuittautuu itsestaan.
. Uudelleenaktivoituminen: valilld 15-900 sekuntia sdédettévissa oleva aika, jonka
kuluttua relesummeri aktivoituu uudestaan.
Halytysreleiden komennot
m Loogiset yhtélot, joissa on korkeintaan 4 tasoa sulkuja ja joissa kaytetdan loogisia
operaattoreita OR, AND, NOR, NAND. Y htalon tulos ohjaa reletta.
= Kyselymenetelmat (x/y): Rele aktivoituu, jos on vahintédén "x" tapahtumaa
kokonaismaaraa "y" kohti. Vaihtoehtoisesti kayttéja voi maarittaa, etta vikaa
pidetédén tapahtumana samoin kuin halytysta.

Halytysreleiden littimet. CRT-koskettimet, 250 V AC—-2 A tai 30 VDC -2 A.

Integroitu sireeni (valinnainen)

Verkkovirtalahde

Integroitu vilkkuvalo (valinnainen)

Mikro-ohjainkortti

12 + 6 kaapelilapiviennin alue (yhteydet ulkopuolelle)

Maadoituskisko ja digitaalisten ja analogisten kytkentdjen kaapelien maadoitukset

Ol|lv |22 |r|XR|«|X

Kanavien 1-8 (tai 1-4 versiostariippuen) littimet. Katso kappale Digitaalikanavat
sivulla 35.

Liitin etékuittauslaitteen kytkemiseksi (jannitteeton kosketin NO).

Verkkovirransyotto.

Suojamaadoitus.

USB-ohjelmointiportti.

Ohjelmointivalitsin.

si<|c|4|n|x

CR2032-tyyppinen litumparisto

4 - MX 43 halytyskeskus 13



X.

Kohta Toiminto

RS485- digitaalilahddn moduuli. Katso Kuva 10, Kappale 11.

A

Mikroprosessorikortin nakyma

Kuva 10: Sisanadkym &, seindasennetut jakehikkoasennetut versiot —mikroprosessorikortit
janayttd

USB-avainliitin.

Graafinen LCD-nayttokortti

USB-ohjelmointiportti

B
C
D

Ohjelmoinnin (tai tilan) valitsin

0.

L

MX 43 normaalissa toiminnassa.

Konfiguraation siirto PC-tietokoneesta MX 43 -ohjaimeen
Konfiguraation siirto USB-avaimesta MX 43 -ohjaimeen

MX 43 -ohjaimen sisaisen ohjelmiston paivitys PC-tietokoneen kautta.
MX 43 -ohjaimen sisaisen ohjelmiston paivitys USB-avaimen kautta.

A Kun yksikdn konfigurointi tai paivitys on valmis, aseta valitsin aina

asentoon "0".

CR2032-tyyppinen litumparisto Varmistaa mittaushistorian ja reaaliaikaisen

14 MX43
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kellonajan sailymisen verkkovirran katketessa. Laite toimii ilman verkkovirtaa 450
paivaa. Kun vaihdat pariston, syoté verkkovirtaa MX 43 halytyskeskukselle.

Mikro-ohjainkortti.

G LCD-nayton kontrastin s&ato.

H Mikro-ohjaimen nollauspainike (Reset). Painikkeen painaminen palauttaa laitteen
alkutila-asetukset.

J Valinnainen USB-avain. Mahdollistaa MX 43 -tulojen (mittausten, halytysten jne.)
tallennuksen tai tiedostojen siirron USB-avaimesta MX 43 -ohjaimeen
(konfiguraation tai paivitysten siirron MX 43:n sisdiseen ohjelmistoon).
Jotta valtetaan tietojen haviaminen, Oldham suosittelee kdyttamaan avaimia, joita on
saatavina Oldhamin oman myyntipalvelun kautta. 4G-avain voi tallentaa noin 18
kuukautta tietoja MX 43 -laitteesta, jossaon 32 ilmaisinta. Niiden
naytteenottotaajuus on 2 sekuntia ja tallentavat jopa 100 tapahtumaa paivassa
iimaisinta_kohden.

K USB-keruumoduuli.

Etulevy

Nakyma on seuraavanlainen.

A B C D E A C
an gy

> 0 ¢

\\‘___—/
FG H J K FG H J K

Kuva 11: M X 43-ohjaimen etulevy seindasennetussa ja kehikkoasennetussa versiossa.

LCD-naytto (kohta A)
Naytdlla on joko mittaukset tai asetusvalikot. Kaanteisnayttd osoittaa, etta
naytolla ndkyva moduuli on halytystilassa.

Naytolla nakyvat kohteet on selostettu kappaleessa Valikot siwlla 41.

0-100 XLIE HMETHANE ‘ LINE

CHAUFFERIE N2P2 07

SECONDARY MENU

100 ZLEL
Ae 1 SYSTEM 1
8 2 PROGRAM
J 3 CALIBRATION 1 Line ONJOFF

19min. avg: 22 4 MAINTENANCE 2 Detector ONJOFF
Detector 0K 5 INFORMATION 3 Te::st OIN!IOFF
= 6 USB KEY 4 Simulation
System 0K
°
Previous| Hext See 1
[ detector|detector Menu detector Curve N T l Enter ESC

Kuva 12: esimerkki mittausndytosta (vasemmalla) jaasetusnaytosta (oikealla).

Katso yksityiskohtainen kuvaus naytolla esitettavista tiedoista kappaleesta
Nayttdé normaalitilassa siwlla 42.
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Nayttokohtaiset nappéaimet (kohta B)

Nayton alareunassa olevien 5 nappaimen merkitys riippuu naytolla nakyvasta
siwusta.

Alueiden tilamerkkivalot (kohta C)

Laitteessa on kahdeksan merkkivalotolppaa, joissa jokaisessa on 7
merkkivaloa. Oikeanpuoleiset 4 tolppaa eivat ole kaytdssa 4-kanavaisessa
MX 43 halytyskeskuksessa.

Jokainen merkkivalotolppa esittaé yhta koko laitteiston fyysisista
alueista eika yhta MX 43 halytyskeskuksen alkuperdisista
kanavista.

Jokaisessa tolpassa nakyy vastaavan alueen kaikkien antureiden yhteistila
seuraavasti:

Kuvake Toiminto

A Mittausalueen ylarajan ylitysté tarkoittava oranssi merkkivalo (OVS: overscale,
ylarajan ylitys). Tamé arvovoi olla korkeintaan 110 % mittausalueesta.

- B pala: mittaustulos on asetettua OV S-arvoa alhaisempi.

- Palaa: mittaustulos on asetettua OV S-arvoa korkeampi. Halytysreleet
aktivoituvat tehtyjen asetusten mukaisesti. Naytdssé nakyy samaan aikaan ">".
OVS:n nollaus tilaan tehdd@an manuaalisesti eikd nollausta voi tehda ennen kuin

mitattu arvo laskee alle ohjelmoidun raja-arvon.

"Puolenmaarityksen" hallinta

Puolenmééarityshalytysta kaytetdan ainoastaan rajahtavien kaasujen havainnointiin
mittausalueella 0-100 % alemmasta rajahdysrajasta ja operaattori voi paattaa
onko toiminto kaytdssa vai ei. Jos jarjestelmd havaitsee kaasupitoisuuden, joka
ylitté& 100 % alemmasta rajahdysrajasta, LCD-naytolle lukittuu mittaustulos 100 %
LEL (LEL =Low er Explosion limit, alempi r&jahdysraja) ja viesti >100 % LEL. Viesti
Suuri pitoisuus. Luvan saanut henkild voi palauttaa normaalitilan huoltovalikosta
naytetaan. Merkkivalo OVS ja vikamerkkivalo (FAULT) aktivoituvat. Halytyksen voi
kuitata ainoastaan kytkeméalla anturi pois paalta huoltovalikosta kasin
kaasupitoisuuden laskettua raja-arvon alapuolelle.

ALARM 3  Halytystilojen punaiset merkkivalot:

ALARM?2 = B pala: mittaustulos maaritettya raja-arvoa alempi.

ALARM1 = Kiintedsti palava merkkivalo: vahintaén yksi kaasunilmaisimista on
halytystilassa. Kuittaus on ohjelmoitu automaattiseen tilaan tai sité on jo
pyydetty kayttaméalla etupaneelin Halytyksen nollaus -painiketta.

m Vilkkuva merkkivalo: véhintaan yksi kaasunimaisimista on halytystilassa.
Kuittaus on ohjelmoitu manuaaliseen tilaan.
Halytysreleet aktivoidaan ohjelmoinnin mukaan.

v Mittausalueen alarajan ylitysté tarkoittava oranssimerkkivalo (UDS: underscale,
alarajan ylitys). Tama arvo voi olla 0-10 % mittausalueesta.
m B pala: mittaustulos on asetettua UDS-arvoa korkeampi.

m Palaa: mittaustulos on asetettua UDS-arvoa alhaisempi. Halytysreleet
aktivoituvat tehtyjen asetusten mukaisesti. Naytossa nékyy samaan aikaan "<".

UDS:n nollaus tapahtuu automaattisesti heti vian iimettya.

FAULT Oranssi vikamerkkivalo

m B pala: yhdessakaéan moduulissa tai ilmaisimessa ei ole vikaa.

m Palaa jatkuvasti: yhteysvirhe johonkin moduuliin tai virheellinen anturin
mittaustulos (vdhemman kuin -10 % mittausalueesta tai enemméan kuin 110 %
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Kuvake Toiminto

mittausalueesta).
m Palaa vilkkuen: laite on Maintenance-tilassa (testaus, kalibrointi).
Vian nollaus tapahtuu automaattisesti heti vian imettya.

POWER Alueen antureiden/moduulien vihrea péaalle/pois-merkkivalo.
m B pala: kaikki alueen anturit ovat pois paalta.
m Palaa jatkuvasti: vahintdan yksi alueen antureista on paalla.
m Vilkkuu: alueen yhden anturin/moduulin tiedot nakyvat parhaillaan LCD-naytolla.

Vilkkuvalo ja sireeni (kohdat D ja E)
Sireeni (kohta D)

Kotelon yldosassa oleva sireeni on valinnainen o0sa, joka on saatavana
ainoastaan seinamalliin. Sireeni toimii aina jaksoittaisesti ja sen asetukset
maaritetddn COM 43-sowvelluksen awllla.

Vilkkuvalo (kohta E)

Kotelon ylédosassa oleva vilkkuvalo on valinnainen osa, joka on saatavana
ainoastaan seindmalliin. Sen asetukset méadritetddn COM 43-sowelluksen
awllla.

Tilan merkkivalot (F ja G)

Nama kaksi merkkivaloa osoittavat MX 43 halytyskeskuksen tilaa.

Kuvake Toiminto

; Vihrea paalld/pois-merkkivalo osoittaa laitteen sahkdvirransyoton tilan.
m Palaa jatkuvasti: normaali virransyotto.
m E pala: eivirransyo6ttoa.
m Vilkkuu: virransyoton virhe (ei verkkovirtaa tai siséisen akun ongelma).
’ Oranssi vika-/huoltomerkkivalo
m E pala: ei havaittuja vikoja.

m Palaa jatkuvasti: vika havaittu (joko laitteessa, anturissa, yhteydessé tai
muistissa). Halytysvalo sammuu automaattisesti, kun vika korjaantuu.

m Palaa vilkkuen: MX 43 huoltotilassa (testaus, kalibrointi).

Alarm reset -painike (kohta H)

Tata painiketta painamalla kuitataan sisdinen summeri ja mahdolliset
halytykset. Talla painikkeella on sama merkitys kuin jarjestelmaan
mahdollisesti liitetylla etakuittauspainikkeella; katso kappale

Etak uittauspainikk een liitin siwlla 37.
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Alueiden merkintd (kohdat J ja K)

Veda merkintéliuska ulos, kun haluat kirjoittaa siihen alueiden nimet.

Kuva 13: merkintaliuskan veto ulos.

Halytysrajat ja releet

Halytysrajojen asettaminen, releiden ohjelmointi, viiveaikojen hallinta ja
kuittaustapojen maarittaminen tapahtuvat COM 43-sowelluksen awlla.

Huomaa: yhté halytysrajaa woi muuttaa MX 43 halytyskeskuksen
Programmation-valikossa.

Anturihalytysten ohjelmointi

Jokaiselle ilmaisimelle wi maarittaa erikseen:

3 halytysrajaa.
Jokaisen arvon woi maarittadd laskevaksi tai nousevaksi.

Jokaisen halytyksen woi maarittaa hetkelliseksi ja/tai 15—480 minuutin
keskiarvoksi.

Jokaisessa hélytyksessa on hystereesi, joka on sédadettavissa valilla 0—+3
% mittausalueen arvsta (ta -3 %, jos negatiivinen halytys), saatdaskel on
1 %.

Halytys ylarajan ylityksen woksi (OVS: overscale).
Halytys alarajan ylityksen wioksi (UDS: underscale).

Puolenmaarityshalytys (kaytettdessa rdjahtavien kaasujen ilmaisimia).

Halytykset woi ohjelmoida automaattisesti kuittautuviksi tai manuaalisesti
kuitattaviksi (paitsi OVS, UDS ja puolenmadritys).

Halytysten automaattinen kuittautuminen

Halytysten kuittaaminen (nollaaminen) ei vaadi mitdan toimenpiteita.
Halytysten (releet, merkkivalot, summeri) hallinta toteutetaan seuraavan
taulukon mukaisesti:



Tapahtuma  Viesti Halytysrele  Halytysrele  Halytys-LED | Sisadinen
naytolla (tavallinen) (summeri) summeri(c)
llmaantumi- AL(1,2,3)ja Paalla Paalla Palaa Paalla
nen kaanteisnayt- jatkuvasti
to anturista
Alarmreset-  AL(1,2,3)ja Paalla Pois Palaa Pois
painikkeen kaanteisnayt- jatkuvasti
painaminen to anturista
Poistuminen Normaali Pois (b) Pois B pala (a)
nayto

(a): pakollinen manuaalinen kuittaus summerin sammuttamiseksi.
(b): automaattinen poiskytkeytyminen hélytyksen poistuttua, vaikka kuittausta ei ole pyydetty

ennen halytyksen poistumista.
(c): jos ohjelmoitu.

Taulukko 2: Halytysten automaattinen kuittautuminen.

Halytysten manuaalinen kuittaaminen

Halytysten manuaalinen kuittaaminen (nollaaminen) on pakollista. Halytysten
(releet, merkkivalot, summeri) hallinta toteutetaan seuraavan taulukon

mukaisesti:
Tapahtuma  Viesti Halytysrele  Halytysrele  Halytys-LED | Sisdinen
naytolla (tavallinen) (summeri) summeri
lImaantumi- AL(1,2,3)ja Paalla Paalla Palaa Paalla
nen kaanteisnayt- vilkkuen
to anturista
Kuittauksen AL(1,2,3)ja Paalla, jos Pois Palaa Pois
aktivointi kdanteisndyt- tapahtuma kiinteasti, jos
to anturista olemassa tapahtuma
olemassa
AL(1,2,3)ja Pois, jos Pois B pala, jos
kdanteisndyt- tapahtuma tapahtuma
to anturista poistunut poistunut
Poistuminen Normaali Pois (1) Pois B pala (1) Pois (1)
naytto

(1): pakollisen manuaalisen kuittauksen jalkeen.

Taulukko 3: Halytysten manuaalinen kuittaaminen.

Sisaiset releet ja summeri

Releiden seka valinnaisten visuaalisten ja &anihdlytysten (kohdat F ja G)
toimintatapa konfiguroidaan COM 43-sowelluksen awllla.

s Releet: 5 halytysrelettd (R1-R5) ovat yhteisia kaikille kanaville.

m Sisainen summeri on yhteinen kaikkien kanavien kaikille halytyksille ja se
aktivoituu tapahtuman ilmetessé (vika tai halytys). Samaan aikaan
aktivoituu yhteinen vikarele. Sisaisen summerin &anitaajuus vaihtelee
halytysrajasta riippuen. Korkeiden halytysrajojen &énitaajuus on nopeampi,
mink& ansiosta on mahdollista erottaa saawtettu halytystaso. Sisaisen
summerin woi kytked pois sisaisesta ohjelmointivalikosta tai COM 43-
sowelluksen awllla.

4 - MX 43 halytyskeskus 19
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Huomaa: vikarelettd ei woi ohjelmoida COM 43-sowelluksen awlla, vaan se
aktivoituu vian ilmetessa.

Tuotekilpi

Tuotekilpi on kiinnitetty MX 43 -ohjaimen oikealle puolelle. Se sisaltaa
seuraavat tiedot:

= Laitteen tarkoitus ja tyyppi.

s Kayttdvaroitukset.

= Vaihtojannite, taajuus, suojasulakkeen koko, nimellisteho.

m Tasajannite, suojasulakkeen koko, nimellisteho.

s Hawtys- ja vaaratunnus.

= Tuotetunnus ja sarjanumero, valmistajan logo.

= Malli: 4 tai 8 kanavaa.

Viestinta

Digitaalinen RS485 Modbus lahtd on saatavilla. Kasikirja on vireilla. Ota
yhteyttéd Oldham on info@oldhamgas.com lisétietoja

USB-avaimen toiminta
Kokoonpanon siirto MX 43 -ohjaimeen

USB-avaimessa olevia tiedostoja ei saa muuttaa. Jos esimerkiksi
"firmware"-, "data"- tai "events"-tiedostoa muutetaan
tietokoneessa, sita ei endd nay MX 43 -laitteessa, kun avainta
luetaan. Vain tiedostoja, jotka on merkitty "configxxxxx", woidaan
muuttaa tunnistamisen helpottamiseksi. Kun tiedostonimea
muutetaan, nimessa ei saa olla yli 19 merkkia eika valilyonteja.
Vain kirjaimia A(a)-Z(z), numeroita 0-9 ja erikoismerkkeja $ % * -
_@ ~ "' () {}"# & saa kayttda. Jos lisatdan muita merkkeja, MX
43 ei pysty lukemaan tiedostoa.

MX 43 -kokoonpanon kopio tallennetaan automaattisesti USB-avaimeen (kuva
xX, viite A), kun se kytketédan. Kokoonpanotiedosto sisaltda kaikki syotteet,
joita tanitaan MX 43:n taydelliseen konfigurointiin. Se widaan kopioida ja
siirtda tanittaessa toiseen MX 43 -ohjaimeen samaa kokoonpanoa varten.
Noudata alla olevia ohjeita:

= Aseta ohjelmointivalitsin (kuva xx, viite D) asentoon 2.

s Paina Reset-painiketta (kuva xx, \iite H).

s Kun MX 43 on kaynnistetty uudelleen, ruudussa nakyvat USB-avaimessa
sijaitsevat kokoonpanotiedostot.

= Valitse USB-avaimesta siirrettdva tiedosto ja paina Upload

= Kun vahvistusviesti tulee esiin, vahvista siirto painamalla Enter. Jos
painetaan Escape, ruudusta poistutaan siirtamétta kokoonpanoa.


mailto:info@oldhamgas.com

Esiin tulee Programming in progress -viesti ja sen jalkeen Transfer
successful. Aseta ohjelmointivalitsin (kuva xx, viite D) asentoon 0. MX 43
kaynnistyy uudelleen kayttamalla uutta ladattua kokoonpanotiedostoa.

Sisaisen ohjelmiston siirto MX 43 -ohjaimeen

Sisaisen ohjelmiston kopio tallennetaan automaattisesti avaimeen (kuva xx,
viite A), kun se kytketadn. Sisdisen ohjelmiston tiedosto sisaltaa sowelluksen,
joka mahdollistaa MX 43 -ohjaimen kaytén. Tiedoston lataus MX 43 -
ohjaimeen. Noudata alla olevia ohjeita:

Aseta ohjelmointivalitsin (kuva xx, viite D) asentoon 4.
Paina Reset-painiketta (kuva xx, vite H).

Kun MX 43 on kaynnistetty uudelleen, ruudussa ndkyvat USB-avaimessa
sijaitsevat sowellusversiot.

Valitse USB-avaimesta siirrettéava tiedosto ja paina Upload

Kun vahvistusviesti tulee esiin, vahvista siirto painamalla Enter. Jos
painetaan Escape, ruudusta poistutaan muuttamatta sowellusta.

Esiin tulee Programming in progress -viesti ja sen jalkeen Program
updated successfully and Transfer successful. Aseta ohjelmointivalitsin
(Kuva 10, viite D) asentoon 0. MX 43 kaynnistyy uudelleen kayttamalla
uutta ladattua sowellusta.

MX 43 -syottotiedostojen kayttdo PC-tietokoneessa

USB-avaimen poisto

Ala poista USB-laitetta muuten kuin alla olevien ohjeiden mukaisesti: Muuten
wit menettda kaikki USB-avaimen siséltamat tiedot eiké tiedostoja siirreta.
Noudata alla olevia ohjeita:

Valitse aloitusnaytéssa Menu > 6 USB key. Anna salasana, valitse 1.
Configuration >Saving ja valitse Stop. Paina Enter.

Esiin tulee viesti Do not remove the USB key. Odota valikon esiintuloa
ennen avaimen poistamista.

Tietojen (datatiedostojen) kayttd

Avaa tietokoneessa .csv-tiedosto tiedot Excel™-ohjelmistossa ja muunna
tiedot, jotka on eroteltu pilkuilla (katso seuraavaa esimerkkia).

Napsauta saraketta A ja valitse sitten valikkoriviltda Tiedot > Muunna.
Napsauta Erotin > Seuraava > Erotin— Pilkku > Seuraava > Tietojen muoto
— Vakio > Valmis.

Taulukon 10 ensimmaista rivid sisaltaa tietoja MX 43 -ohjaimesta.

Rivit Detector name — Last sensor replacement sisaltavat tietoja
ensimmaisen anturin kokoonpanosta. Seuraavat lohkot siséltavat tietoja
kustakin yksittdisesta anturista, joka on kytketty MX 43 -ohjaimeen.

Viela alempana on yhteenryhmitetty taulukko. Kullakin rivilla on tietoja,

jotka littyvat MX 43 -laitteeseen kytkettyihin antureihin. Tiedot ovat:
Taulukon otsikot: rivin nimi, kaasutyyppi, mittayksikko.

- Taulukon jokaisella rivlla: aikaleima ja osoitetun aikaleiman
keskimaaraiset arvot. Ajan lisays maaraytyy asetetun
naytteenottotaajuuden perusteella. Katso Sampling Rate siwlla 52.
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Time/Detector CHAUFFERIE: BRULEUR- Lined Line5 Lineb Line7 Line8

Gas
Unit

CH4 CH4 CH4 CH4 CH4 CH4 CH4

SLEL %LEL SLEL SLEL %LEL SLEL SLEL
14:23:58 13 13 13 13 13 12 12
14:24:00 13 13 13 13 13 12 12
14:24:02 13 13 13 13 13 12 12

Kuva 14: nayte datatiedostosta.

Tietojen (tapahtumatiedoston) kayttd

Avaa tietokoneessa .csv-tiedosto tapahtumat Excel™-ohjelmistolla ja
muunna tiedot, jotka on eroteltu pilkuilla (katso seuraavaa esimerkkid).

Napsauta saraketta A ja valitse sitten valikkoriviltda Tiedot > Muunna.
Napsauta Erotin > Seuraava > Erotin— Pilkku > Seuraava > Tietojen muoto
— Vakio > Valmis. Suurenna sarake A.

Taulukon 10 ensimmaista rivid sisaltaa tietoja MX 43 -ohjaimesta.

Rivit Detector name — Last sensor replacement sisaltavat tietoja
ensimmaisen anturin kokoonpanosta. Seuraavat lohkot siséltavat tietoja
kustakin yksittaisesta anturista, joka on kytketty MX 43 -ohjaimeen.

Viela alempana on yhteenryhmitetty taulukko. Kullakin rivilla on tietoja,
jotka liittyvat MX 43 -laitteeseen kytkettyihin antureihin. Tiedot ovat:

- Taulukon otsikot (Name of detector, Alarm, Type of alarm, Time, Date).

- Kullekin taulukon riville on annettu vastaava tapahtuma.

Evenement

Intitulé détecteur alarmes type temps date
CHAUFFERIE2 ups MARCHE 02:42:13 25/05/2013
BRULEUR- ups MARCHE 02:42:13 25/05/2013
Lined uDs MARCHE 02:42:13 25/05/2013
Lines ups MARCHE 02:42:13  25/05/2013

Line? ups MARCHE 02:42:13 25/05/2013

Kuva 15: nayte tapahtumatiedostosta.



Kappale 5 | Digitaalimoduulit

Tassa kappaleessa esitelladn MX 43 halytyskeskuksen kanaviin liitettévissa

olevat digitaalimoduulit.

E@ Moduulien kytkennat on esitetty siwlta 33 alkaen.
Digitaalimoduulien asetukset maaritelladgn "COM 43-sowelluksen
awllla.

Osoitteelliset digitaalimoduulit

Nama moduulit kytketddn MX 43 halytyskeskuksen 4 tai 8 linjaan. 8-
kanavaiseen malliin voi liittda korkeintaan 32 moduulia ja 4-kanavaiseen
malliin korkeintaan 16 moduulia. Seuraavaan taulukkoon on koottu saatavana
olevat moduulit:

Moduulin tyyppi Kuva

Digitaalinen kaasunilmaisin (OLCT 10N, OLCT 80, iTrans 2). ’ @

4 releen l&htdmoduuli, jossa liséksi 2 logiikkatuloa 26
8 releen lahtémoduuli, jossa liséksi 2 logiikkatuloa 26
8 analogitulon moduuli 29
16 logiikkatulon moduuli 28
4 analogilahdén (4-20 mA) moduuli, jossa liséksi 2 30

logiikkatuloa

Taulukko 4: osoitettavissaolevat digitaalimoduulit.
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RS485-verkonliitannat

RS485-verkon yleinen topologia

Digitaalimoduulit liitetdan kanavaan kahdella vahintdan 4 x 0,22 m?
kierrekaapeliparilla, joiden tyyppi on MPI-22A ja nimellinen impedanssi 100
ohmia. Kaapelin toisessa parissa kulkee RS485-signaali (A ja B) ja toisessa
kanavaan liitettyjen moduulien virransy6ttd (0 — 24 V DC). Suojaus liittaa
valttamatta kaikki moduulit MX 43 halytyskeskuksen liittimeen.

Navat +24VDC, 0V, A, B liitetddn muiden kanavan moduulien vastaavin
napoihin +24VDC, 0V, A, B ja sitten laitteen vastaavan kanavan liittimeen.
Kaapelin suojaus on liitettdva MX 43 halytyskeskuksen maadoituskiskoon.

Vaylan 120 ohmin paatevastus (EOL RESISTOR/RESISTANCE F.D.L) on aktivoitava
(riippumatta siitd, mika on vaylan viimeinen moduuli).

Napojen johdinten kuorittujen péiden mikaan osa ei saa jaada
nékyviin. Séhkdmagneettisilta hairidiltda suojaamiseksi datajohdot
ja ndyttojohto (tai suojapalmikko) on leikattava niin lyhyiksi kuin
mahdollista.

CEEER] xa3 nalytyskeskuksen

MX 43 | ‘
halytyskeskukse

maalitin | Liitin (anturi, moduuli)
— 1 S Sae—— CIes - g - - - €
e . €
€ g €
i @] T@» Q1 |
L o1 r— €l

Kuva 16: moduulien kytkentéperiaate MX 43 halytyskeskuksen kanavaan.

Kaapelien tai kaapelilapivientien vaara asennus wi aiheuttaa
mittausvirheita tai jarjestelman toimintahairioita.
Ala asenna kaapeleita wimakkaita magneettisia kenttia
aiheuttavien kanavien, moottoreiden, muuntajien ja muiden
vastaavien laitteiden laheisyyteen. Kaapelit kannattaa aina erottaa
kunnolla muiden piirien kaapeleista.

Yhteysasetukset
Moduulin osoite

Kaikki kanavan digitaalimoduulit on yksilditava

ainutkertaisella osoitteella.

Jokaisen moduulin asetuslaatan kytkinten 1-5

awlla wi moduulille antaa binaarimuotoisen

osoitenumeron (1-32).

Viereisessa kuvassa moduulille on annettu

osoite 9 (10010).

Alla oleva osoitteenmuodostustaulukko luettelee

mahdolliset osoitevaihtoehdot. Kuva 17:
osoitteenmuodostuskytkimet.
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Taulukko 5:0osoitteenmuodostustaulukko (kytkinten asennon mukainen osoite).
Huomaa:

= Moduulin fyysisen osoitteen (1-32) on oltava sama kuin halytyskeskuksen
COM 43-sowelluksen kautta ilmoitettu osoite.

s  Moduulin vaihdon yhteydessa uuden moduulin kaikki asetuskytkimet on
asetettava samoihin asentoihin, joissa vanhan moduulin kytkimet olivat.

s Kytkin 6 (FRAME FILLING / REMPLISS. TRAME) on asetettava OFF-asentoon ja
kytkin 7 (DELAY / TEMPORISATION) on asetettava ON-asentoon (toimintoja ei
kaytetd).

= Analogituloja sisaltdva moduuli ottaa systemaattisesti 8 osoitetta.

Paatevastus

Aseta (ainoastaan) jokaisen kanavan
viimeisen moduulin kytkin nro 8 (EOL
RESISTOR/RESISTANCE F.D.L) ON-asentoon
tai aseta analogitulokortin kytkin asentoon
Closed.

Kuva 18: paatevastuksen kytkin ON-
asennossa.
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Relemoduulit

Toiminto

Talla kahtena eri versiona saatavalla 2 logiikkatuloa
digitaalimoduulilla voi ohjata:
m 1-4 releléhtoa.

= tai 1-8 reletta.

Liséksi siind on 2 logiikkatuloa.

4 johdon 4-8 relelahtoa (CRT
digitaalikanava 250 VAC - 2A)

Kuva 19: 8 releen moduuli.

Esittely

Kohta Nimitys

A Liitin 2 logiikkatulolle

B Moduulin asetuskytkimet (digitaalinen
osoite, aikaviive ja paatevastus)

C Releiden asetuskytkimet

D Virransyotto- ja digitaaliverkkoliitin

E Ohjelmoitavat releet (4 tai 8)

F Releiden tilamerkkivalot . P
l0.9.00..0090

G Riviliitin

Kuva 20: 8 releen moduuli.

Kohta A - logiikkatulojen liittimet
Kumpikin liitin (Kuva 20, kohta A) woidaan liittd& jannitteettémaan
koskettimeen Kuva 38 mukaisesti. Halytysta ei anneta, kun kosketin on auki.

Kohta B - moduulin asetuskytkimet
Kytkimet asetetaan seuraavan taulukon mukaisiin asentoihin.

Nimike Ohje
Slave number Katso kappale Moduulin osoite sivulla 24.
Osoitenumero

Frame filling Tehdasasetus. Ala muuta.

Kehyksen tayttd

Delay Tehdasasetus. Ala muuta.

Aikaviive

E.O.L Resistor Katso lisatiedot kappaleesta Paatevastus sivulta 25.
Paatevastus

Taulukko 6: Relemoduulin asetuskytkimet.
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Kohta C - Relekokoonpanon kytkimet

Kunkin releen lahtdétila riippuu kytkinlohkon kokoonpanosta (kuva 18, C).
Aseta kytkimen tilaksi ON (jannitteellinen) tai OFF (jAnnitteeton) halutun
suojaustyypin mukaan; kukin kytkin toimii releelle, jolla on sama numero
(kytkin 1 toimii releelle 1). Koskettimet merkitdan jannitteettomina ja ilman
halytysta.

4 releen moduulissa ainoastaan kytkimet 1-4 ovat aktiivisia.

Kohta E — Ohjelmoitavat releet

MX 43 halytyskeskus woi hallita maksimikokoonpanossa enintdan 24 ulkoista
relettd (24 yhden releen moduulia tai 3 kahdeksan releen moduulia). Releet
ohjelmoidaan yksittéin. Kunkin releen toiminta riippuu sen asetuksista.

Anturin kaikki 6 tapahtumaa [AL1 - AL2 - AL3 - ylarajan ylitys - alarajan ylitys -
vika] wivat ohjata yhta tai useampaa ulkoista tai sisaisté relettd. Useita
tapahtumia woi liittdd samaan releeseen.

Releiden asetukset

Releita hallinnoivat halytysrajat wi asettaa COM 43-sowelluksen awllla
seuraaviin tiloihin:

= Normaali: rele toimii annettujen halytysten mukaisesti (rele laukeaa vain,
jos tapahtuma ylittaa viiveajan).

s Summeritoiminto (kuitattava rele): kuten normaali toiminta, ja liséksi
releen kuittaus, vaikka tapahtuma on edelleen kaynnissa. Viiveajat ovat:

Pitoaika: v@himmaisaktiwintiaika, saadettavissa valilla 0—900 sekuntia.

Automaattinen  kuittaus: jos aktiwitu, Valilla 15-900 sekuntia
sdadettavissa oleva aika, jonka kuluttua relesummeri kuittautuu itsestaan.

Uudelleenaktivoituminen:  jos  \alittu, valilla  15-900  sekuntia
saadettavissa oleva aika, jonka kuluttua relesummeri aktivoituu

uudestaan.
Halytysreleiden komennot

s Loogisia yhtaloitd, joissa on korkeintaan 4 tasoa sulkuja ja joissa kaytetaan
loogisia operaattoreita OR, AND, NOR, NAND. Yhtalén tulos ohjaa reletta.

s Kyselymenetelméat (x/y): Rele aktiwituu, jos on vahintaan "x"tapahtumaa
kokonaismaaraa "y" kohti. Vaihtoehtoisesti kayttaja woi maarittaa, etta
vikaa pidetddn tapahtumana samoin kuin halytysta.

Kohta F - Releiden tilamerkkivalot
Kunkin releen tilaa kuvaa punainen LED-valo (Kuva 20, kohta F):

s LED ei pala: kdami ei saa virtaa.

s LED palaa: kdami saa \irtaa.

Kohta G - releldhtdjen liittimet
Kunkin koskettimen resistiivinen nimelliskuorma on 2A /250 V AC tai 2 A/
30 V DC.

Liitannat
Katso Kappale 6 siwlla 33.

5 - Digitaalimoduulit 27



Asetukset
Maaritetaan COM 43-sowelluksen awlla.

16 logiikkatulon moduuli
Tarkoitus

Talla digitaalimoduulilla voi valwa 1-
16 logiikkatuloa MX 43
halytyskeskuksen awlla.
8-kanavaisessa mallissa laite voi hallita
korkeintaan 32 logiikkatuloa, jotka on
jaettu esimerkiksi 32
logiikkatulomoduuliin, joista jokaisessa
on yksiilmoitettu tulo, tai kahteen 16
logiikkatulon moduuliin.

4-kanavaisessa mallissa laite voi hallita
korkeintaan 16 logiikkatuloa.

4 johdon 16 logiikkatuloa
digitaalikanava

Kuva 21: 16 logiikkatulon moduuli.

Esittely

Kohta Nimitys A

A Moduulin asetuskytkimet (digitaalinen
osoite, aikaviive ja paatevastus)

B Virransyotto- ja digitaaliverkkoliitin
C Logiikkatulot 1-16

Kuva 22: 16 logiikkatulon moduuli.
Kohta A - moduulin asetuskytkimet

Kytkimet asetetaan seuraavan taulukon mukaisiin asentoihin:

Nimike Ohje

Slave number Katso kappale Moduulin osoite sivulla 24.
Osoitenumero

Frame filling Tehdasasetus. Ala muuta.

Kehyksen taytto

Delay Tehdasasetus. Ala muuta.

Aikaviive

E.O.L Resistor Katso lisatiedot kappaleesta Paatevastus sivulta 25.
Paatevastus

Taulukko 7:1ogiikkatulomoduulin as etuskytkimet.
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Kohta C - logiikkatulojen liittimet

Kaikki 16 tuloa widaan kytkea jannitteettdmiin koskettimiin Kuva 39
mukaisesti. Naiden tulojen tila vélitetadn digitaalikanavan valityksella MX 43
halytyskeskukselle. Halytysta ei anneta, kun kosketin on kiinni.

Liitannat
Katso Kappale 6 siwlla 33.

Asetukset
Maaritetaan COM 43-sowelluksen awlla.

8 analogitulon moduuli
Tarkoitus

Talla digitaalimoduulilla voi valvoa 8 -
analogituloa (4-20 mA tai Wheatstonen
silta).

8 analogituloa 4 johdon
digitaalikanava
Kuva 23: 8 analogitulon moduuli.

Esittely

Kohta Nimitys

A Konfigurointikytkin 4-20 mA tai
Wheatstonen silta

B Herkkyyden saato

C Nollan s&éato

D Kanavan mittauspiste

E 1,2 V viite sillan kalibrointia varten
F Tulojen p&alle-/poiskytkimet. Ei

kaytdssa, aina ON-asennossa.

G 0V korvake 4-20 mA s&atamista varten
H Kortin asetuskytkimet (digitaalinen JK L M N
osoite, aikaviive) . .
- - Kuva 24: 8 analogitulon moduuli.
J Tulot 1-8 (4-20mA tai Wheatstonen silta
kohdan A mukaisesti).
K Hehkuvirran s&ato (tehdasasetus)
L 4-20 mA jako kytkettdessa useita

analogiantureita rinnan samaan
kanavaan (application parking).

M Virransyotto- ja digitaaliverkkoliitin

z

Paatevastuksen kytkin (yldasennossa
paatevastus kytketty)
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Kohta E - moduulin asetuskytkimet
Kytkimet asetetaan seuraavan taulukon mukaisiin asentoihin:

Nimike Ohje

Slave number Katso kappale Moduulin osoite sivulla 24.
Osoitenumero

Frame filling Tehdasasetus. Ala muuta.

Kehyksen taytto

Delay Tehdasasetus. Ala muuta.

Aikaviive

E.O.L Resistor Katso lisatiedot kappaleesta Paatevastus sivulta 25.
Paatevastus

Taulukko 8:analogitulomoduulin as etuskytkimet.

Liitdnnat
Katso Kappale 6 siwlla 33.

Asetukset
Maaritetadn COM 43-sowelluksen awlla.

8 analogitulon moduuliin liitettyjen antureiden manuaaliseen
kalibrointiin liittyva huomio

1. Nollan sa&to
Ruiskuta vakiokaasua, kunnes saawtetaan 4 mA. Aseta yleismittari
kohtien E ja D wdliin (Kuva 24). Jos mitattu arvo on muu kuin 0 V, saada
C:ta.

2. Herkkyyden saato
Kaasun ruiskuttamisen jalkeen aseta yleismittari kohtien E ja D vdliin (Kuva
24). Jos mitattu arvo on muu kuin 1.6 V, sdada B:ta.

Jos saatdarvo poikkeaa edelld mainitusta, suorita laskutoiminto:
V=1(mA) x 0.10 (V/mA)
Esimerkki: jos sahkovirta on 12 mA, V:n tulee olla 0.8 V.

Jos kohta E ei kayta G-piste ja lisda 1.2V maarin



4 analogilahddn moduuli

Tarkoitus

Tama moduuli 1&hettdd 1-4 itsendista
analogista arvoa (lahdot 4-20 mA), 2 logiikkatuloa
jotka on optoeristetty MX 43 —
halytyskeskuksen lahettamista arwoista
ja jotka voi ottaa kayttéon tai poistaa
kaytosta yksitellen.
s Kaytdssa: 4-20 mA:n signaali
vaihtelee tulosignaalista riippuen.

» Ei kaytossa: 4-20 mA:n signaali on 4 analogilahtoa 4-20 mA
kiintedsti 0 mA riippumatta
tulosignaalista.

Kuva 25: 4 analogilahdén moduulin
toimintaperiaate.

Yhteen 4-20 mA:n 1&htd6n voi liittdd useita analogisia arvoja, mika
mahdollistaa ilmaisinryhméan minimi-, maksimi- ja keskiarvojen seurannan.
Tassa moduulissa on myds 2 logiikkatuloa.

Esittely

Kohta Nimitys

A Liitin 2 logiikkatulolle
B Virransyotto- ja digitaaliverkkoliitin

C Moduulin asetuskytkimet (digitaalinen
osoite, aikaviive ja paatevastus)

D Painonappi. Tamé&n painonapin
painaminen tuottaa 20 mA:n
sahkovirran jokaisen kanavan lahtoon.

E (E1-E4) itsendiset optoeristetyt
analogilahdot 4-20 mA.

F (F1-F4) kanavan [ahddn 20 mA:n ’
saato. B C DE1 F1 F2 E2E3F3 F4 E4

Kuva 26: 4 analogilahdén moduuli.

Kohta A - logiikkatulojen liittimet

Kumpikin liitin (Kuva 26, kohta A) woidaan liittdd jannitteettomaan
koskettimeen Kuva 38 mukaisesti. Naiden tulojen tila valitetaan
digitaalikanavan vélityksella MX 43 halytyskeskukselle.

Kohta C - moduulin asetuskytkimet
Kytkimet asetetaan seuraavan taulukon mukaisiin asentoihin:
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Nimike Ohje

Slave number Katso kappale Moduulin osoite sivulla 24.
Osoitenumero
Frame filling Tehdasasetus. Ala muuta.

Kehyksen tayttd

Delay Tehdasasetus. Ala muuta.

Aikaviive

E.O.L Resistor Katso lisatiedot kappaleesta Paatevastus sivulta 25.
Paatevastus

Taulukko 9: Analogilahtdmoduulin asetuskytkimet.

LiitAnnat
Katso Kappale 6, siwlla 33.

Asetukset
Maaritetaan COM 43-sowelluksen awlla.



Kappale 6

| Johdotus ja Sihkoéliitannit

Tassa kappaleessa esitetdan jarjestelman kaikkien komponenttien (MX 43,

moduulit, lisévarusteet) sahkaliitannat.

Halytyskeskuksen liitannat

Sahkoliitannat on annettava patevan sahkodasentajan tehtévéksi ja ne on
tehtdvd noudattaen asennusmaassa wimassa olevia direktiiveja.

ﬁ MX 43 halytyslaitteessa ei ole \irtakytkinta.

Tietyt jannitteet wvoivat aiheuttaa vakavia vammoja tai hengenvaaran,
joten laitteiden asennus ja kaapeloinnit kannattaa tehdd ennen
jarjestelméan jannitteistamista.

Vaarin tehty asennus woi aiheuttaa mittausvirheitéa tai jarjestelman
toimintahairiita, ja jarjestelmén oikeanlaisen toiminnan takaamiseksi
taman oppaan kaikkia ohjeita on ehdottomasti noudatettava.

Liitinten sijainti
= Seinamalli: kun kaksi lukkoa on avattu, kadanna etukansi vasemmalla,
jolloin paastaan kasiksi kaapeliliittimiin (kohta A).

s Rékkimalli: kaapelilitannéat tehdaan laitteen takaosaan (kohta B).

Kuva 27: liitdannat seindmallissa (vasemmalla) jarékkimallissa (oik ealla).
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Verkkovirta

MX 43 halytyskeskukseen woidaan liittdéd maks. 110-240 V AC, 50/60 Hz, 1,5
A virransyotto.

Varmista sahkovirran laatu ja verkon jannite ennen liitantdjen tekemista.
Sahkoliitannat on ehdottomasti tehtava laitteen ollessa jannitteton.

MX 43 halytyskeskuksen \irransyo6ttoon on liitettéava 4 A -koon kaksinapainen
suojakatkaisija, jonka laukaisukayra on D-tyyppinen. Taman katkaisijan tulee
sisaltya rakennuksen sahkdasennuksiin, sijaita MX 43 halytyskeskuksen
valittdmassa laheisyydessa ja olla helposti kasiksi paastava. Se merkitaan
MX 43 halytyskeskuksen erotuslaitteeksi.

Verkkovirta liitetdédn Kuva 28 osoittamaan liittimeen. Maajohdin liitetaén
maadoitusliittimeen (kohta B).

Kuva 28: verkkovirranliittdminen seinamalliin (B) ja rékkimalliin (C).

Ulkoinen virransyo6ttd 24 V DC

MX 43 halytyskeskukseen woidaan liittdd vahintaéan 22-28 V DC, 3,2 A
virransyottd. Tassa tapauksessa liitd 24 V DC virtaldhde vastaavaan liittimeen
(Kuva 29, kohta A) noudattaen napaisuutta. TAma virransyottd suojataan
sulakkeella F1.

Kuva 29: ulkoisen 24V DC virransyoton liitéanta (kohtaA).

Paavirta lataa sisdista akkua. Virtalahdettd 110-240 V AC, ulkoista
virtaldhdettd 24 V DC ja sisdista akkua woidaan kayttéa yhta aikaa, koska laite
on suojattu sisaisesti.

Integroitu varavirtajarjestelma

MX 43 widaan varustaa NiMh 24 V DC -akulla, joka syottaa laitteelle virtaa
verkkovirran tai ulkoisen 24 V DC \rtalahteen puuttuessa. Paavirransy 6tto
(110-240 V AC) lataa akkua.

Akku tanitsee jatkuvan 7 paivan latauksen saawuttaakseen
enimmaiskapasiteettinsa. Sen itsenainen toiminta riippuu MX 43
halytyskeskuksen kokoonpanosta.



Jos akkua ei ole asennettu toimituksen yhteydessa, toimi seuraavasti:

1. Aseta ja kiinnitd akku (kohta A) kuvan osoittamaan kohtaan akun mukana
toimitettujen 4 ruuvin awlla.

2. Liita akun liitin piirikortin liittimeen (kohta B). Liittimissa on vaarien
kytkenttjen esto.

A B

Kuva 30: akun asetus paikalleen.

Maadoitus

MX 43 on tarkoitettu kaytettavéksi ylijanniteluokan Il ja saasteasteen 2
mukaisissa séhkdymparistdissd EN/IEC 60947-1-standardin mé&aritelman
mukaisesti. Taman suojausluokan noudattamiseksi maaliittimet (Kuva 31,
kohta A) on ehdottomasti liitettdva asennuspaikan maahan. Lisaksi
digitaalikanavien kaapelien suojapalmikot on liitettdva maadoituskiskoon.

Kuva 31: maadoitusliitanta maadoituskiskon avulla.

Digitaalikanavat

Digitaalikanavien, jotka liittavat halytyskeskuksen kanaviin asennettuihin
moduuleihin, kaapelointi on selitetty taman luwn kappaleissa OLCT 10N-
moduulit, 4 tai 8 releen moduulit, 16 logiikkatulon moduulit, 8 analogitulon
moduulit ja 4 analogilahddn moduulit. Kuten aikaisemmin on mainittu, tama
kaapeli koostuu kahdesta 4 x 0,22 m2 kierrekaapeliparista, joiden tyyppi on
MPI-22A ja nimellinen impedanssi 100 ohmia.

Analogiset kanavat

Analoginen 4-20mA ilmaisin kytketty suoraan MX 43 kanavien liita ilmaisin
kuten alla. | 4-20mA-signaali, O ja 24V vastaavat \irtaldhde.
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riviliitin
kanavan
litanta

Kuva 32: 4-20m A ilmaisin kytketty suoraan MX43 kanavilla

Katso alla luku emolewn kannan kanavan liitédnta ja releet.
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Kuva 33: MX43Emolevy.

Siséiset halytysreleet
MX 43 halytyskeskuksessa on seuraavat 6 sisaista halytysreletta:

Lahtd Tarkoitus

R1 Vapaasti ohjelmoitava toimintorele.
R2 Vapaasti ohjelmoitava toimintorele.
R3 Vapaasti ohjelmoitava toimintorele.
R4 Vapaasti ohjelmoitava toimintorele.
R5 Vapaasti ohjelmoitava toimintorele.
Vika: E-ohjelmoitava tavallinen rele, jannitteellinen, aktivoituu, kun MX 43 -ohjaimessa

(Oletus)  onvika (ilmaisin ja/tai moduuli, sisdisen lampdtilan nousu, siirtyminen
varavirtaldhteen kyttoon, jarjestelmén vikatoiminto jne.). Taméa rele kuittautuu
automaattisesti.

Taulukko 10: Sisaiset halytysreleet.



Kuuden sisaisen releen, R1, R2, R3, R4, R5 ja oletusrele, jannitteettomat
koskettimet (resistiivinen nimelliskuorma 2 A /250 VACja 2 A/ 30 V DC)
sijaitsevat MX 43 -emolewlld R1-, R2-, R3-, R4-, R5- ja oletusliittimissa (Kuva

34).

Kuva 34: Sisdisten halytysreleiden liittimet (A).

Kytke ohjattavat ulkoiset laitteet liittimiin R1-R5.

Releiden koskettimet esitetdan jannitteettomind MX 43 -ohjaimessa. Koskettimien
asento (ei halytystilassa) kun MX 43 on jannitteistetty, riippuu releiden

konfiguraatiosta (vikaturvallisuus paalla tai pois paaltd). Releet ohjelmoidaan COM

43 -sovelluksella.

Etédkuittauspainikkeen liitin

Kytke ACQUIT (jannitteetdon kosketin NO) -liitin tarpeen mukaan

etakuittausjarjestelmaan.

Kuva 35: Btékuittauspainikkeen liitanta (A).

Vilkkuvalon ja sireenin ohjaimen liitdnta

Tama liitin, joka saa MX 43 halytyskeskukselta 24
V DC -virtaa, mahdollistaa virransy6ton
vilkkuvalolle ja sireenille, jotka woi asentaa
valinnaisina MX 43 héalytyskeskuksen seinamalliin.
Rakkiversiossa ndita liittimia voi kayttaa
aanimerkkind (maks. 24 V DC, 19 mA) ja naytolla
(maks. 24 V DC, 40 mA) annettavan halytyksen
virransy6ttéon. Muista noudattaa napaisuuksia.

Sounder +

Sounder -

Flash +
Flash -

CICIC)CISIS)

Kuva 36: vilkkuvalon ja

sireenin liitantéa (kohta A).

Kuva 37: vilkkuvalon jasireenin liitannan sijainti (kohta A).
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4 tai 8 releen moduulit

Valvottu kosketin |3 , | Valottu
kosketin

4 tai 8 lahdon RTC-

. koskettimet (250 V AC
MX 43 halytyskeskukseen Seuraavaan moduuliin tai 30 VDC — 2A)

tai edelliseen moduuliin

Kuva 38: 4 tai 8releen moduulinliitannat.

Q Jos tdma moduuli on kanavan viimeinen moduuli, muista kaantaa
EOL Resistor -kytkin ON-asentoon.

16 logiikkatulon moduuli

Valvottu kosketin |2

MX 43 halytyskeskukseen Seuraavaan moduuliin
tai edelliseen moduuliin

Kuva 39: 16 logiikkatulon moduulin liitdnnat.

Q Jos tdma moduuli on kanavan viimeinen moduuli, muista kaantaa
EOL Resistor -kytkin ON-asentoon.




8 analogitulon moduuli

MX 43 halytyskeskukseen Seuraavaan moduuliin
tai edelliseen moduuliin

Kuva 40: 3-johtoisen 4-20 mA:n anturin (rajahtavien kaasujen ilmaisin, toksisuuden
ilmaisin) 8analogitulon moduulin liitdnnat.

oe T

LS 43
-aaaaan

‘ . o -
it e ke e f e e W ama e -

e——

c1.d2cs e |

out &+ 4 MX 43 halytyskeskukseen B

tai edelliseen moduuliin &

Wheatstonen MX 43 halytyskeskukseen Seuraavaan moduulin
silta -tyyppinen anturi tai edelliseen moduuliin

Kuva 41: Wheatstonen silta CEX300tai OLC —tyyppisen rajahtavien kaasujen ilmaisimen 8
analogitulon moduulinliitdnnat.

Q Jos tdma moduuli on kanavan viimeinen moduuli, muista kaantaa
EOL Resistor -kytkin Close-asentoon.

6 - Johdotus jaSahkaoliitannat 39



40

MX43
Kayttajan opas

4 analogilahdénmoduuli

Valvotut koskettimet [ °° °

+24V

Valvottu kosketin |

Lahto
4-20mA nro 1

Lahto
4-20 mA nro 2 4-20 mA nro 4

MX 43 halytyskeskukseen
tai edelliseen moduuliin

Seuraavaan moduuliin

Kuva 42: 4 analogilahddn moduulin liitannét.

Q Jos tdma moduuli on kanavan viimeinen moduuli, muista kaantaa
EOL Resistor -kytkin ON-asentoon.




Kappale 7

| Valikot

Valikkopuu

Seuraavassa

4 ctor

Katso sivu 42

1 SYSTEM

2 PROGRAM

3 CALIBRATION
4 MAINTENANCE
D INFORMATION
6 USB KEY

Katso sivu 44

1 SYSTEM 2 PROGRAM 3 CALIBRATION
1 System info 1 Buzzer ON/OFF 1 Detector select
2 Passwords 2 Tag set 2 Start recording

3 Date and time
4 Display settings
9 Language

3 Alarm settings
4 RS485 port

3 Stop recording
4 Validation
D Sensor exchange

Katso sivu 44

Katso sivu 44

Katso sivu 45

4 MAINTENANCE 5 INFORMATION 6. USB KEY

1 Line ONFOFF 1 Detectors 1 Configuration
2 Detector ON/OFF 2 Events 2 USB Files

3 Test ONJOFF 3 Slave info

4 Simulation

4 Controller info

Katso sivu 48

Kuva 43: M X 43 halytyskeskuksen valikoidenyleinen puurakenne.

Katso sivu 48

Katso sivu 52

Selausnappainten merkitys

kuvassa esitetaan valikoiden yleinen puurakenne.

™ Siirtyminen ylds/alas valitussa valikossa.
>¢ Siirtyminen edelliseen/seuraavaan valikkoon.
Enter Valitun rivin vahvistaminen

Escape Paluu edelliselle naytélle

Taulukko 11: Selausndppdainten merkitys.
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Nayttd normaalitilassa

Mittausten nayttd

A B C D E FG
| I
o100 [XLIE METH|NE | ©—100 XLEL Hethane
CHAUFFERIE N2Fl2 Hﬂ‘ o | RS LO1 M22
100 4 I ZLEL 100 ZLEL
. ' CH4 CHa
9 o i
15min. avg: 22 8h avg:20
o elector OK e Detector OK
System 0K System OK
°
Previous| Next E’n See 1 Curve Previous
detector|detecto _detector
H J K L

Kuva 44: esimerkki mittausten naytostda normaalitilassajakaanteisnayttétilassa.

Kohta Merkitys

A Barografi ja halytysrajat.

Mittausalue, havaittu kaasu ja anturin nimi.

B
C Nykyinen mittausarvo, mittausyksikko ja havaittu kaasu.
D

Mittausten keskiarvo, jos mittaus on ohjelmoitu COM 43-sowelluksen
awlla and depending on the display settings (see Display Settings,
on page 44).

E USB-avaimen symboli; katso kappale 6. USB Key siwlla 52.
= Poissa, kun USB-avain on poissa ja/tai tietojen tallennus ei ole
alkanut (valikko 6. USB-avain > 1. Configuration > Data Logging:
OFF).
= Kiinted merkkivalo, kun USB-avain on paalla ja tietojen tallennus
on alkanut (valikko 6. USB-avain > 1. Configuration > Data

Logging: ON).
= Vilkkuu, kun avain on poissa ja Data Logging -valinnan asetus on
PAALLA.
F Mittaustulosten tendenssin ilmaisin.

4 Nouseva tendenssi.

¥ Laskeva tendenssi.

G Digitaalianturin osoite digitaalikanavassa tai analogianturin kanavan
numero.

H Toimintondppéaimet.

= Previous sensor (Edellinen anturi): edellisen anturin mittausten
nayttd, kaikkien kanavien kaikkien antureiden pyyhkaisymittaus.

= Next sensor (Seuraava anturi): seuraavan anturin mittausten
nayttd, kaikkien kanavien kaikkien antureiden pyyhkaisymittaus.

= Menu (Valikko): paavalikon nayttd. Katso kappale "Paavalikko"
siwlla 43.

m See 4 sensors (Katso 4 anturia): 4 anturin yhteisnayttd (anturin
nimi, barografi ja halytysrajat, nykyisen mittauksen ano,
mittausyksikkd ja havaittu kaasu). Nappaimilla Page up ja Page
down woi siirtya seuraavaan/edelliseen neljan anturin ryhmaan.
Siirtyminen seuraavaan alueeseen tapahtuu automaattisesti.

m See 8 sensors (Katso 8 anturia): 8 anturin yhteisndyttd (anturin




nimi, nykyisen mittauksen arvo, mittausyksikko ja havaittu kaasu).
Muita nappaimid kuten toiminnossa Katso 4 anturia.

m See 16 sensors (Katso 16 anturia): 16 anturin yhteisnaytto
(anturin nimi, nykyisen mittauksen arvo, mittausyksikko ja havaittu
kaasu). Muita nappaimia kuten toiminnossa Katso 4 anturia.

m See 1sensor (Katso 1 anturi): naytté normaalitilassa (Kuva 44).

m Curve (Kayra): mittauskayra viimeisten 4 tunnin ajalta (Kuva 45).
Kohdistinngppéaimilla —>ja <wi siirtyéd ajassa eteen- ja taaksepain.
Pystysuora pisteviiva nayttaa tarkasteltavan kohdan keskityksen ja
aikaleiman. Escape-nappain palauttaa nayttéon mitatut arnvot.

J Tietoa anturin tilasta.

K Tietoa MX 43 halytyskeskuksen tilasta.

L Aktiivisten halytysten ilmoitusalue ja mittauskynnysten vilkkunaytto.
Nayttd menee kaanteisnayttotilaan (Kuva 44, oikeanpuoleinen

naytto).

©-100 XLEL METHANE

TURBINE GAZ

LINE
07

100

-

I EE—

ALY
@

-an -3n -2n —1h

Previous| Hext Cursor | Cursor ESC

(detector|detector| 4=— —_

Kuva 45: esimerkki k&yranaytosta.

Main menu (Paavalikko)
Nayttaa luettelona kaikki MX 43 héalytyskeskuksen hallintavalik ot.

SECONDARY MENU

1 SYSTEM

2 PROGRAM 1

3 CALIBRATION 1 System info

4 MAINTENANCE 2 Passwords

5 INFORMATION 3 Date and time

6 USB KEY 4 Display settings
5 Language

1 1 | oter ESC

Kuva 46: paavalikko.
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1. System (Jarjestelma)

s 1. System Info Nayttda ohjelman, bootloader -kaynnistyslataimen
(Jarjestelma- (sisdinen ohjelmisto, joka esilataa ohjelman) ja
tiedot) laitteiston version, seké& sovelluksen ohjelmiston

varmistukset.

s 2. Password Laite on suojattu 2 kayttdoikeuskoodilla, jotka on
(Salasana) tehdasasetuksena 1000. Voit vaihtaa salasanat téassa

valikossa tai COM 43-sowelluksen awlla. Salasanoja
kysytaan joka kerta, kun avaat salasanalla suojatun
valikon.

Ensimmaisen tason salasana: sallii padsyn
kalibrointivalikk oon.

Toisen tason salasana: sallii padsyn ohjelmointi-,
kalibrointi- ja huoltovalikkoon. Tata salasanaa
kysytaan myds ennen tietovalikon tietojen
poistamista.

s 3. Date andtime Aikaleiman hallinta (wosi, kuukausi, péiva, tunti,

(Pvm ja aika) minuutti, sekunti).
= 4. Display Scrolling display
management = OFF: the display is frozen on a selected detector
(Na¥t°” = ON: scrolls through detectors every two seconds
hallinta)
By zone

= ON: displays all detectors assigned to the same
zone (same bar of leds).

m OFF: displays all connected detectors regardless
the zone they are assigned to.

Screen saver

s OFF: no screen saver.

= ON: turns into the screen saver mode (displays
Oldham logo) if no key is pressed for a certain
period of time.

Averaged value

s OFF: avweraged gas measurement value is not
displayed.

= ON: displays the averaged gas measurement
values over the last fifteen minutes or eight hours
depending on the settings done with COM 43.
Typically used when toxic gas detectors.

= 5. Language Valikkokielen valinta.
(Kieli)

2. Programming (Ohjelmointi)

s 1. Buzzer On/Off Kytkee MX 43 halytyskeskuksen sisaisen summerin

(Summeri paalle/pois.
paalle/pois)

s 2. Tag set Toiminnolla woi muuttaa COM 43-sowelluksen awlla
(Nimien ohjelmoituja antureiden nimia.

muuttaminen)

44 | MXx43
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3. Alarm Toiminnolla woi muuttaa COM 43-sowelluksen awlla
settings ohjelmoituja antureiden halytysrajoja.

(Rajaarvojen

muuttaminen)

4. Portti RS485 Portin RS485 kokoonpano (nopeus, pariteetti,

stopbitti, orjanumero) Tastd kokoonpanosta on hyoétya
vain, jos MX 43 on varustettu RS485-
kommunikointikortilla.

3. Calibration (Kalibrointi)

Jos mittauskenno on vaihdettu, on tarkeaa ilmoittaa laitteelle siita
valikossa nro 5: kennon vaihto.

1. Sel. sensor (Anturin valinta)

Tassa valikossa woi valita kalibroitavat anturit (kalibrointi MX 43-sovelluksen
awlla tai anturista).

A

B

COM 43-sowelluksella maariteltyjen tietojen nayttd: mittausalue, havaittu
kaasu, nykyisen anturin nimi ja tyyppi.

Nayttda seuraavat tiedot nykyisesta anturista:

Last calibration (Viimeisin kalibrointi): viimeisimman onnistuneesti
suoritetun kalibroinnin paiva ja aika.

Last cell change (Viimeisin kennon vaihto): viimeisimman kennon
vaihdon péiva ja aika.

Rate of wear (Kuluma-arvo): vakiokaasun arvon ja luetun aron

vdlinen suhde (herkkyyden mittaus). Yli 100 % kuluma-arvo
tarkoittaa, etta kenno tulee vaihtaa.

Nayttaa osoitteen (digitaalianturi) tai kanavanumeron (analogianturi),
johon anturi on liitetty.

Valitsee kalibroitavat anturit.

Valitse yksitai useampi anturi nappaimilla Previous sensor tai Next
sensor.

Paina nappaintd Select, ja sitten Standard gas syoéttaaksesi
vakiokaasun arnvon nappaimilla 1|.Vahvsta painamalla Enter.
Huomaa: vain analogianturit, joissa ei ole paikallisnayttod, voi
kalibroida MX 43 halytyskeskuksesta kasin. Muiden antureiden
tapauk sessa valikossa "Anturin valinta" voi ainoastaan asettaa anturi
kalibrointitilaan, jotta ne eivat anna halytystd manuaalisen
kalibroinnin aikana.

Paina Escape kaynnistdaksesi kalibroitavien antureiden
mittaustulosten tallennuksen. Jatka kappaleeseen 2: "Tallennus".

Nayttaa tallennettujen arvojen kayran ruiskutettaessa puhdasta ilmaa ja
vakiokaasua.
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Last passed calibr ition:

Last sensor replaclement:

Wear rate (%): T90 (s):
Detector OK

SELECTED

B Calibrate controller
.
CAL G4|S: Ouwwu

L

Previous| HNext al

D E

Kuva 47: esimerkki naytosta"Anturinvalinta".

2. Recording (Tallennus)

Yes (Kylla): kaynnistaa valittujen antureiden Kkalibrointimittausten
tallennuksen. Tasté eteenpain kaikki ndiden antureiden kalibrointitiedot
tallennetaan. Naytolla on teksti "Start recording”. Antureiden kalibroinnin
vakiokaasun awlla wvoi aloittaa.

Anturi, jonka kenno on vaihdettu, on sé@adettava paikallisesti niin, etta sen
l&hdoksi tulee 4-20 mA anturin mittausalueen mukaisesti.

Anturit, jotka on kytketty analogitulomoduuliin, on saadettdva moduulista
kasin (ks. siwu Kuva 25).

Huomaa: kalibroinnin yhteydessa vakiokaasua on ruiskutettava
vahintdadn 30 sekunnin ajan.

No (Ei): peruuttaa tallennusprosessin.

. End of recording (Tallennuksen paattaminen)

Yes (Kylld): Kun antureiden kalibrointi on paattynyt, toiminto vahvistaa
valittujen antureiden kalibrointimittausten tallentumisen. Tasta eteenpain
jarjestelma ei tallenna kalibrointimittauksia. Naytdlla on teksti " Stop
recording” (Tallennuksen paattyminen).

No (Ei): peruuttaa tallennuksen paattamisprosessin.

4 Validation (Vahvistaminen)

Toiminnon awlla voi s&ataa ja vahvistaa antureiden nollan ja herkkyyden
kalibroinnin suorittamisen jalkeen.

0-100 PPM monoxyde carbone LINE 0-100 PPM monexyde carbone LINE
GARAGE Série 10 06 GARAGE Série 10 06
1 _ 31
0K 0K
40 b “40 i
Zoom P Zoom

Zero

Sens

Kuva 48: nollan saatd (vasemmalla) jaherkkyyden s&ato (oikealla).

Kéayttotapa
Anturin valinta

1. Valitse kalibroitava anturi ndppaimilla Previous sensor ja Next sensor ja

paina Validate.



Nollan s&ato

. Zoom-komento on aktiivinen.

. Valitse kayrasta haluttu alue nappaimilla < ja -. Paina Zoom +, kunnes

nollakomento aktivoituu. Tanvittaessa saada kohdistimen asentoa niin, etta
ilmoitus OK tulee nakyviin tarkoittaen, etta valittu alue on tarpeeksi stabiili.

3. Paina ¢ valitaksesi Zero.

Vahvista nollan s&atd painamalla Validate Zero.

5. Kohta Sens (herkkyys) aktivoituu.

Jos herkkyytta ei tanitse saataa, paina < ja sitten END. Kysymykseen “Do
you only want to calibrate zero for the sensor?” (Haluatko s&ataa
ainoastaan anturin nollan?) vastaa painamalla Validate calibration.
Ainoastaan anturin nollan s&&t6é on suoritettu.

Jos herkkyytta halutaan saatad, jatka suoraan seuraavaan kappaleeseen.

Herkkyyden s&ato

1.
2.

Herkkyys-komento on aktiivinen.

Valitse kayrasta haluttu alue nappaimilla € ja -. Paina Zoom +, kunnes
herkkyyskomento aktivoituu. Tanittaessa saada kohdistimen asentoa niin,
ettd ilmoitus OK tulee nakyviin tarkoittaen, etta valittu alue on tarpeeksi
stabiili.

Vahvista herkkyyden s&atd painamalla Validate Sens.

Tallenna kalibrointi

1.

5.

Nayttoon tulee kysymys “Do you want to validate zero and sensor
sensitivity?” (Haluatko vahvistaa anturin nollan ja herkkyyden?). Paina
Validate calibration vahvistaaksesi nollan ja herkkyyden saadon tai Esc
peruuttaaksesi toimenpiteen.

. Anturi on kalibroitu.

Changing cell (Kennon vaihto)

Talla toiminnolla voi nollata valitun anturin / valittujen antureiden parametrit
(kuluma-arvo, kalibrointipaiva, aluetta 4-20mA vastaavat sisdiset parametrit,
jne.) ennen kennon vaihtamista tai sen jalkeen.

Anturin valinta

1.

Valitse nollattava(t) anturi(t) nappaimilla Previous sensor ja Next sensor
ja paina Selec.

Anturin tai antureiden nollaus

1.
2.

Paina Esc kaynnistaaksesi valittujen kennojen nollaus.

Vaihda sitten kenno(t) ja kalibroi vastaava(t) anturi(t) valikkojen "1 Sel
sensors, "2 Recording”, "End recording” ja “4 Validation” mukaisesti.
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4. Maintenance (Huolto)

Valikon avaaminen
Paina ensin nappaintd Menus (Valikot) ja sitten Maintenance (Huolto).

1 Line On/Off (Kanava paalle/pois)

Kytkee kanavan pois paalta (kanava ei enaa saa virtaa ja anturit ovat
pysahtyneina, tapahtumia ei tasta hetkesta eteenpdin voi syntyd).

2 Sensor Start/Stop (Anturi paalle/pois)

Kytkee anturin pois péaaltd (tapahtumia ei tasta hetkesta eteenpdin voi syntyd),
jos se ei ole halytys- tai vikatilassa.

3 Test sensor Start/Stop (Anturin testaus paalle/pois)

Toiminnon awlla voi tarkistaa, ettda anturi toimii oikein. Tassa tilassa
tallennukset ja relehalytykset on estetty.

4 Simulation (Simulointi)

Kun toiminto valitaan, nayttoéon tulee viesti “The central unit no longer ensures
detection” (Laite ei enda suorita havainnointia).

= Laite ei enda huomioi tuloja (anturit, logiikkatulot).

= Simulointimittaukset/-tilat nollataan nykyisiin mittausarvoihin/tiloihin.
Releet, sisdinen summeri ja analogilahd6ét jaavat nykyisiin tiloihin.

= Naytot, releiden hallinta, ulostulot, jne. ovat kuten normaalissa
toiminnassa.

m Sisdinen rele ja yhteinen vika-LED aktivoituvat.

= Anturin simuloitua mittausarvoa woi suurentaa tai pienentda nappaimilla
VN wililla 15-115 %. Logiikkatulon tapauksessa valitse tulo nappaimilla
&>, ja nappaimilla ¥ Alarm (Halytys) tai Alarm Off (Ei halytysta).

= Halytyspaneelia ei nayteta.

= Tapahtumalokiin kirjautuu Begin Simulation (Simuloinnin alku) ja End
Simulation (Simuloinnin loppu).

= Simulointitilasta woi poistua painamalla nappaintd End simul. Halytykset
kuittautuvat automaattisesti ja keskiarvot nollantuvat. Nykyiset mittaukset
nakyvat taas naytolla.

5. Information (Tiedot)

1. Sensors (Anturit)
Nayttédd anturin paétiedot (tyyppi, mittausala, havaittu kaasu).

2. Events (Tapahtumat)

1. Gas alarm file (Kaasuhéalytystiedosto)

Nayttda antureiden nimet, halytystyypit (All, Al2, A3, Allmean, Al2mean,
Al3mean, OVS), tilat (kaytdéssa = ON tai ei kaytdossa = OFF) seka halytysten



ilmaantumis- ja kuittauspaivamaarat ja -ajat.

S-kirjain nakyy rivilla, jos tapahtumat ovat ilmaantuneet MX 43 halytyskeskuksen
ollessa simulointitilassa.

Delete poistaa kaikki tiedot. Muistiin mahtuu korkeintaan 512 tapahtumaa.
Tamén jalkeen uusin tapahtuma poistaa vanhimman.

Néappaimilla Previous page, Next page ja Last page (Edellinen sivu,
Seuraava sivu ja Viimeinen sivu) wi siirtyd vastaaville tiedoston siwille.

Alarm events

TURBINE G&Z ON |08 01 10114001
TURBINE GAZ OFF |08 01 10 |15:16:40
Previous Last pelete Esc

. page page

Kuva 49 : esimerkki kaasuhéalytystiedostosta.

Viesti Merkitys

ALl Anturissa 1 tason halytys.

AL2 Anturissa 2 tason hélytys.

AL3 Anturissa 3 tason halytys.

ovs Anturissa OV S-hélytys.

AL1M Anturissa 1 tason keskiarvotettu halytys.
AL2M Anturissa 2 tason keskiarvotettu halytys.
AL3M Anturissa 3 tason keskiarvotettu halytys.

Taulukko 12: kaasuhélytystiedoston viestit.

2. Failure file (Vikatiedosto)

Nayttda antureiden tapahtumatyypit (UDS = alarajan ylitys, RANGE =
mittausalueen ylitys, DEF =\ika, DOUBT = puolenmaaritys), tilat (kaytdssa =
ON tai pois kaytosta = OFF) seka tapahtumien ilmaantumis- ja
kuittauspadivamaarat ja -ajat. Tata tiedostoa ei voi poistaa.

erkiys

ubs Mittaustulos on alhaisempi tai yhté suuri kuin ohjelmoitu UDS-arvo.

DEF Anturin vika (mitta-alueen ylitys, kanava poikki, vialinen kenno, jne.).

RANGE Mittausalueen ylitys.

DOUBT Pitoisuus yli 100 % alemmasta rgjahdysrajasta.

Taulukko 13:vikatiedoston viestit.

3. Relay and logical input file (Rele- ja logiikkatulotiedosto)

Nayttaa releiden ja logiikkatulojen kaytdssa olevan releen/tulon nimen, tyypin
(REL = rele, EL = logiikkatulo), tilan (kdytossa = ON tai pois kaytdsta = OFF)
sekd tapahtumien ilmaantumis- ja kuittauspaivamaarat ja -ajat.
Delete-ndppaimellda woi poistaa tiedoston kokonaan. Muistiin mahtuu
korkeintaan 512 tapahtumaa. Taman jalkeen uusin tapahtuma poistaa
vanhimman.
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Nappaimilla Previous page, Next page ja Last page (Edellinen sivu,
Seuraava sivu ja Viimeinen sivu) wi siirtya vastaaville tiedoston siwiille.

Viesti Merkitys

REL Kyseisenreleen tilan muutos.

ENT Kyseisen tulon tilan muutos.

Taulukko 14:rele-jalogiikkatulotiedoston viestit.

4. Toiminnan seuraustiedosto

Nayttda MX 43 halytyskeskukselle tehdyt toimenpiteet (simulointitilat,
kalibrointitilat, ohjelmointitilat, kuittauspyynnét, toiminta siséisen akun
varassa), seka tapahtuman alku- ja loppupdivamé&aran ja -ajan.

Delete-ngdppéaimella woi poistaa seurantatiedoston kokonaan. Muistiin mahtuu
korkeintaan 512 tapahtumaa. Taman jalkeen uusin tapahtuma poistaa
vanhimman.

Nappéaimilla Previous page, Next page ja Last page (Edellinen sivu,
Seuraava sivu ja Viimeinen sivu) woi siirtya vastaavlle tiedoston siwuille.
Yhdella siwlla voi ndkya korkeintaan 8 rivia.

Viesti Merkitys

Lines Off/On Kanavan péaalle-/poiskytkenté.
Sensors Anturin paalle-/poiskytkenta.
Start/Stop

External release  Painaa ulkoista kuittauspainiketta.

MX 43 release Kuittaus MX 43 halytyskeskuksen etupuolen kuittauspainikkeella.

Simulation Siirtyminen simulointitilaan.

Calibration Ainakin yksi antureista on asetettu kalibrointitilaan.
Test Siirtyminen testaustilaan.

Programming Ohjelmointi suoritettu MX 43 halytyskeskuksesta.

Set time Kellonaika on asetettu MX 43 hélytyskeskuksesta.
Line 1 On/Off Kanavan 1 paalle-/poiskytkenta.

Line 2 On/Off Kanavan 2 paélle-/poiskytkenta.

Line 3 On/Off Kanavan 3 péalle-/poiskytkenta.

Line 4 On/Off Kanavan 4 paéalle-/poiskytkenta.

Line 5 On/Off Kanavan 5 paalle-/poiskytkenta.

Line 6 On/Off Kanavan 6 paalle-/poiskytkenta.

Line 7 On/Off Kanavan 7 paalle-/poiskytkenta.

Line 8 On/Off Kanavan 8 paalle-/poiskytkenta.

Taulukko 15:toiminnan seurantatiedoston viestit.

5. Material incidents file (Laitetapahtumatiedosto)

Nayttda havaittujen laitetapahtumien nimet, tilat (kaytéssa = ON tai pois
kaytosta = OFF) seka tapahtumien ilmaantumis- ja kuittauspaivamaarat
ja -ajat.

Nappéaimilla Previous page, Next page ja Last page (Edellinen sivu,
Seuraava sivu ja Viimeinen sivu) wi siirtya vastaavlle tiedoston siwuille.
Yhdelld siwlla wi ndkya korkeintaan 8 rivia.
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Viesti Merkitys

DEAD Digitaalimoduuli ei vastaa pyynt6ihin (kanava poikki, moduulin virhe,
virheellinen osoite, moduuli poissa).

MODUL Virhe moduulin konfiguroinnissa tai osoitteenmuodostuksessa.

TEMP+ MX 43 hélytyskeskuksen siséinen lampétila ylittdd suurimman sallitun arvon.
TEMP- MX 43 hélytyskeskuksen siséinen lampdtila alittaa suurimman sallitun arvon.
BAT Laite siirtyy kayttamaan ulkoista virransyo6ttoa.

LINE 1 Tapahtuma kanavassa 1 (oikosulku).

LINE 2 Tapahtuma kanavassa 2 (oikosulku).

LINE3 Tapahtuma kanavassa 3 (oikosulku).

LINE4 Tapahtuma kanavassa 4 (oikosulku).

LINE 5 Tapahtuma kanavassa 5 (oikosulku).

LINE 6 Tapahtuma kanavassa 6 (oikosulku).

LINE7 Tapahtuma kanavassa 7 (oikosulku).

LINE 8 Tapahtuma kanavassa 8 (oikosulku).

CALO Kalibrointivika (nolla siirtynyt).

CAL S Kalibrointivika (kaytetty kenno).

CALF Kalibrointivika (lian herkka kenno).

CALD Kalibrointivika (ep&vakaa mittaus).

Taulukko 16: laitetapahtumatiedoston viestit.

6. Jarjestelmatapahtumatiedosto

Nayttad MX 43 halytyskeskuksen toimintaan liittyvat tapahtumat (energian
saannin hairio, paalle/pois, jne.).

Nappéaimilla Previous page, Next page ja Last page (Edellinen sivu,
Seuraava sivu ja Viimeinen sivu) woi siirtya vastaavlle tiedoston siwille.
Yhdella siwlla voi ndkya korkeintaan 8 rivia.

Viesti Merkitys
ON Virran kytkentd MX 43 halytyskeskukseen
OFF MX 43 halytyskeskuksen virran pois kytkenta

Self-testing failure  Siséisten itsetestausten epdonnistuminen

Muut viestit Ota yhteytta jalkimyyntipalveluun.

Taulukko 17:jarjestelméatapahtumatiedoston viestit.

3. Slave unit information (Alisteisten laitteiden tiedot)

Naiden tietojen awlla huoltoteknikko wvoi tarkastella MX 43 halytyskeskuksen
ja digitaalimoduulien valisia yhteyksia.

4. Central Unit information (Laitteen tiedot)

Naiden tietojen awlla huoltoteknikko wvoi tarkastella MX 43 halytyskeskuksen
viimeisen nollauksen jalkeen nollattuja laskureita.
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6. USB-avain

USB-avaimen toiminto on kaytettavissa vain laiteohjelmiston

(sisdisen ohjelmiston) ersioissa 4.0 ja uudemmissa.

1. Kokoonpano

Maéarita tallennusparametrit USB-avaimelle ja tarkista jaljella oleva
tallennuskapasiteetti.

4G-avain woi tallentaa noin 18 kuukautta tietoja MX 43 -laitteesta, jossa on 32
ilmaisinta. Niiden naytteenottotaajuus on 2 sekuntia ja tallentavat jopa 100
tapahtumaa paivassa ilmaisinta kohden.

Data Logging:

Stop: lopeta mittausten tallennus USB-avaimeen. Lopeta USB-avaimeen
tallennus, ennen kuin irrotat sen, jotta woit siirtdd kyseisen paivan
tallennetut mittaukset MX 43 -muistista.

Start: kaynnistaa mittausten tallennuksen USB-avaimeen
naytteenottotaajuudella, joka maaritetaan Sampling Rate -
konfiguraatiossa (katso alla). USB-avaimen kuwvake nakyy paanayton
ylaosassa (katso Kuva 44), kun USB-avain on kayttssa ja yksikkd on
kaynnistanyt mittausten tallennuksen.

Sampling Rate: tallennettujen mittausten taajuus - 2 sec, 16 sec, 30 sec, 1
min, 2 min or 15 min. Kaikilla taajuusasetuksilla MX 43 -yksikko tallentaa
mittauksen sisaiseen muistiin joka 2. sekunti. Jos esimerkiksi
tallennustaajuudeksi on asetettu 30 sekuntia, laite tallentaa USB-avaimeen
keskimaaraisen arwon edellisestd 15 mittauksesta.

FIFO (First In, First Out): maarittda suoritettavan toiminnan, kun USB-avain
on taynna.

Yes: vanhimmat USB-avaimen sisaltamat tallennukset (mittaukset ja
tapahtumat) poistetaan automaattisesti.

No: kun kaytossa oleva tallennuskapasiteetti saawttaa 80 %, MX 43
nayttad viestin Replace the key as soon as possible. Kun USB-avain on
lahes taynna (98 % tallennuskapasiteetista on kaytdssd), esiin tulee
halytysviesti USB key is full. Esiin tulee viesti Recording impossible.

Fault Relay Activation: maarittda oletusreleen tilan, kun USB-avaimen
kapasiteetin kayttbaste on 98 %, USB-avain puuttuu, kun tallennus
aktivoidaan, sita ei ole alustettu tai se on kirjoitusvirheen tilassa.

Yes: oletusrele on aktivoitu.

No: oletusreletta ei ole aktivoitu.

Pylvaskaavio / viesti: kun USB-avain on kaytésséa, esiin tulee
pylvaskaavio, joka esittda kaytdssa olevan tallennuskapasiteetin. 100 %
osoittaa, ettd avain on tdynna. Kun avainta ei ole kaytéssa, mutta
mittauksen tallennus on asetettu tilaan Start, viesti USB Flash is not
present naytetdan pylvdaskaavion sijasta.



USB Key Configuration

Data Logging: m
Sampling Rate:
FIFO: | wo |

o]

Fault Relay Activalion:

2] | cnter T l ESC

Kuva 50: USB key configuration screen.

2. USB-tiedostot
Nayta USB-avaimen sisaltamaét tiedostot luonnin aikajarjestyksessé uusimmasta
vanhimpaan. Kahden tyyppisia tiedostoja on olemassa:

s Events: tiedostot, jotka sisaltavat USB-avaimeen tallennettuja tapahtumia.
Tapahtumat sisaltavat halytyksia, virheita tai kuittauspyyntoja.

s Data: tiedostot, jotka sisaltavat USB-avaimeen tallennettuja mittauksia

AB C
[ |

58 of 58

ILo; Files

0001|data_040613_08_18
0002|events_040613_00_00
0003|data_040613_00_00
0004|events_030613_00_00
0005|data_030613_00_00
0006|events_020613_00_00
0007|data_020613_00_00

Delete
T l all Delete ESC

Kuva 51: esimerkki USB-avaimen sisaltdmastatapahtumatiedostostajatiedoista.
Ikkunassa naytetdén seuraavat tiedot:

s Log Files xx /xx (Mvite A): Data- ja Event-tiedostojen maaran, joka
widaan avata MX 43 -ndytdssa, suhde. talla hetkella avaimeen
tallennettujen tiedostojen maksimimaaraan.

s 1. sarake (vite B): tallennuksen jarjestysnumero.

m 2. sarake (vite C): tallennuksen nimi, joka rakentuu seuraavasti:

Tapahtumatiedosto: events DDMMYY HH MM.

Datatiedosto: data DDMMYY HH MM.

Events- ja Data-tiedostot luodaan automaattisesti:

- Paivan alussa (00.00);

- Joka kerta kun MX 43 kaynnistetdan uudelleen.

s Delete All: poista kaikki USB-avaimen sisaltdmat valitun tyyppiset (data tai
ewvents) tiedostot.

s Delete: poista valittu tiedosto.
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NB: joka kerta kun USB-avain kytketaan, kaksi piilotiedostoa luodaan
automaattisesti (Kuva 51):

s Ensimmainen tiedosto tallentaa koko MX 43 -kokoonpanon ja sen nimi on
config JJMMAA HH MM.cfg. Kun haluat tarkastella téta tiedostoa tai
ladata sen, aseta kytkin (Kuva 10, vite D) asentoon 2. Katso kappale
Kokoonpanon lataus siwlla 20.

= Toinen tiedosto tallentaa MX 43 firmware -ohjelmiston ja sen nimi on
firmware MX 43 X xx.bin. Kun haluat tarkastella t&ta tiedostoa tai
ladata sen, aseta kytkin (Kuva 10, vite D) asentoon 4. Katso kappale
Laiteohjelmiston lataus siwlla 20.



Kappale 8 | Tarkeimmit tuotenumerot

Nimitys Tuotenumero
4-kanavainen MX 43 halytyskeskus, seinamalli 6 514 886
8-kanavainen MX 43 halytyskeskus, seinamalli 6514 884
8-kanavainen MX 43 hélytyskeskus, rakkimalli 6 514 885
8 analogitulon moduuli 6 314 061

8 analogitulon moduuli 4-20 mA tai Wheatstonen 6 314 063

silta

4 analogitulon kortti 6 314 085
4 analogilahdén moduuli 6 313 980
16 logiikkatulon moduuli 6 313 964
Akku 6311 104

8 - Tarkeimmat tuotenumerot 55



Nimitys Tuotenumero Kuva

4 releen moduuli 6 313 962
8 releen moduuli 6 313 963
Punainen vilkkuvalo ja summeri 6 314 066
Sininen vilkkuvalo ja summeri 6 314 152
RS485 kit 6314 114

USB-tallennusmoduuli, johon kuuluu 4G-USB-avain 6314173
seindasennetulle MX 43 -laitteelle

USB-tallennusmoduuli, johon kuuluu 4G-USB-avain 6314174
kehikkoasennetulle MX 43 -laitteelle
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Kappale 9 | | Vaatimustenmukaisuusilmoitus

Asiakirjassa jaljempana (1 siw) toistetaan EU-
vaatimustenmuk aisuus vakuutus
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Y DECLARATION UE DE CONFORMITE
OID”AM EU Declaration of Conformity

Ce

La société Oldham S.A.S., ZI Est 62000 Arras France, atteste que la
Oldham S.A.S. company, ZI Est 62000 Arras France, declares that the

centrale de mesure MX43 (MX43 Controller)

reliée aux détecteurs de gaz (connected to gas detectors):
CEX300, TBGW-Ex, OLC(T) IR, 20, 40, 50, 60, 100
est conforme aux exigences des Directives Européennes suivantes :
complies with the requirements of the following European Directives:

I) Directive Européenne ATEX 2014/34/UE du 26/02/14: Atmosphéres Explosives
The European Directive ATEX 2014/34/EU dated from 26/02/14: Explosive Atmospheres

Normes harmonisées appliquées: EN 60079-29-1:07 Exigences d’aptitude a la fonction des
Harmonised applied Standards détecteurs de gaz inflammables
Performance requirements of detectors for flammable gases
EN 50271:10 Appareils de détection de gaz utilisant un
logiciel et/ou des technologies numériques
Apparatus for the detection of gases using software and/or
digital technologies

Catégorie (Category): @ G

Attestation CE de Type du matériel: INERIS 13ATEX0048

EC type examination certificate

Notification Assurance Qualité de Production: INERIS 00ATEXQ403
Notification of the Production QA

Délivrés par I'Organisme notifi¢ numéro 0080: INERIS, Parc Alata

Issued by the Notified Body n°0080 60550 Verneuil en Halatte France

II) Directive Européenne CEM 2014/30/UE du 26/02/14: Compatibilité Electromagnétique
The European Directive EMC 2014/30/UE dated from 26/02/14: Electromagnetic Compatibility

Normes harmonisées appliquées: EN 50270:06 for type 1&2  CEM-Appareils de détection de gaz
Harmonised applied Standards EMC-apparatus for the detection of gases

I11) Directive Européenne DBT 2014/35/UE du 26/02/14: Basse Tension
The European Directive LVD 2014/35/UE dated from 26/02/14: Low Voltage

Normes harmonisées appliquées: EN 61010-1:10 Regles de sécurité pour appareils
Harmonised applied Standard ¢électriques de mesurage
Safety requirements for electrical
equipment for measurement
1V) Sécurité Fonctionnelle (Functional Safety)
Normes harmonisées appliquées: EN 50271:10
Harmonised Applied Standards

Niveau d’intégrité de Sécurite®™ Capability SIL 1 selon certificat INERIS
Safety Integrity Level (according to INERIS certificate) No.xxx
Arras, le 20 avril 2016 (April 20th, 2016) Michel Spellemacker

|

@ Oldham S.A.S. o
> Z1 EST-CS.20417 1 LG

62027 ARRAS Cedex — FRANCE

1S0 14001:2004 www.oldhamgas.com 7 : M
CERTIF Global Director of Product Management

UE_atex_MX43_rev.A




Asiakirjan alle (1 siw) toistetaan 2014/90/UE Marine direktiivin
vaatimustenmuk aisuus .
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UE DECLARATION OF
CONFORMITY TO TYPE FOR

MX 43
In accordance with the Marine Equipment

Directive (MED) 2014/90/UE, as amended

Order Number: ....oovvvvvvnsnnnnnnnnnnns

Manufacturer’s, or his authorized Representative’s name & address:
OLDHAM SAS - Z1 EST — RUE ORFILA —CS 20417- 62027 ARRAS CEDEX.

Works® address:
OLDHAM SAS- ZI EST — RUE ORFILA — CS 20417- 62027 ARRAS CEDEX

In compliance with Article 16 of the Council Directive 2014/90/UE, the Marine Equipment Directive, as amended. We declare
under our sole responsibility that the products detailed below conform to type, as described in the EC Type Examination
certificate:

No 58272/A0 MED, issued by Bureau Veritas on 19 Sept 2019
Product Types: MX 43 in wall mount format

Product Descriptions: MX 43, Gas Detection Control Panel

Serial Numbers (S/N) of products:

We further declare also that these products have been marked for their identification in accordance with Article 9 of the Marine
Equipment Directive, after having been duly authorized by the EC Notified Body, the identification number of whom is stated
below.

Modules for Production conformity assessment, within which the EC Declaration of conformity is issued:
Module D - Production-Quality Assurance,
Quality System Approval Certificate N° SMS.MED2.D_122138_A.0, issued by Bureau Veritas (NB 2690) on Sept. 20", 2019

Limitation/Application:
The equipment fulfills the directive 2014/90/UE requirements for installation in General power Distribution Zone and/or Deck
Zone

REGULATIONS and STANDARDS complied with:

SOLAS 74 convention as amended, Regulations [1-2/4, VI/3.

IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code)- as amended by MSC.206(81), MSC.217(82), MSC.292(87), MSC.311(88),
MSC.327(90) and MSC.339(91), 15

IMO MSC.1/Circ.1370

IEC 60092-504 : 2016

IEC 60533 : 2015

EN 50104 :2010 and EN 60079-29-1 : 2007

EN 60079-0 : 2012 incl. /A11:2013

MARKING & IDENTIFICATION AFFIXED TO THE PRODUCTS:

2690
Issued at ARRAS FRANCE, on ..

Serial number YYMMXXX-XXXX
(YY is the year of manufacture, MM is the month of manufacture)

Mare TRIQUET
Quality Manager

F2013-01/E




Kappale 10

| Tekniset spesifikaatiot

MX 43 halytyskeskus

Toiminta: Kaasun tunnistuksen valvontalaite
Kanavien lukumaara: 4 tai 8 mallista riippuen

Nayttd ja merkkivalot

Néaytto: Taustavalaistu graafinen LCD
Tilamerkkivalot: = 7 LED-valoa jokaisessa 8 kanavassa, yht. 56
LED-valoa

= 1 laitteen virtamerkkivalo
= 1 yleisvikamerkkivalo

Nappaimet
Valinta: 5 monitoimista pehmonéappainta
Halytyksen kuittaus: Pehmonéappéin

Halytykset
Rajat: Asetus COM 43-sowelluksen awlla.
Merkkivalot: 6 LED-tilanilmaisinta jokaisessa kanavassa

(ylarajan ja alarajan ylitys, halytys 3, halytys 2,
halytys 1, vika)

Siséainen rele: = 5 taysin ohjelmoitavaa reletta
(vkaturvallisuuden paallekytkenta ja
poiskytkentda COM 43-sowelluksella).

= 1 \ikarele (ei muokattavissa).

= RCT-kosketin jokaista relettd varten.
Kosketinten nimelliskuorma: 250 V AC — 2A tai
30 V DC — 2 A, resistiivisella kuormalla.

m Lahto ruwnliittimista. Suurin sallittu
kaapelilapimitta 2,5 mm2,
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Mittauskanavat
Digitaalikanavat:

= maks. 8.

= RS485 Modbus, 9600 baudia.

= Tietokonekaapeli, 2 suojattua
kierrekaapeliparia (1 kanavaan ja 1
tiedonsiirtoa varten).

Analogikanavat:

= maks. 8.

= Tuloalue 4-20 mA.

= Kuormitusvastus 120 ohmia.

= 2 tai 3 johtimen suojattu analoginen
siirtokaapeli.

Nimellisjannite:

21-28 V ulkoisella DC-virransyotolla.

Maksimivirta rivia
kohden:

= 1,2 A (huippu 1,5 A) version C emolewy,
saatavana 1.8.2013 alkaen.

= 500 mA wversion A ja version B emolewilla.

Kanavien suurin
yhteisvirta:

2,4 A tasavirta tai 3,2 A huippuvirta.

Suurin mahdollinen
kokonaisteho

l[Ampdtilasta riippuen:

Ymparistdon lampétila < 20 °C = 68 W.

Ympaériston lampétila 20-30 °C = 55 W.
Ympaériston l[ampétila 30-40 °C = 41 W.
Ympéristdon lampdétila 40-50 °C = 27 W.

Kaapelilahdot:

(vain seinamalli)
= 12 PE M16 4-8 mmz? kaapeleille.
= 6 PE M20 6-12 mmz2 kaapeleille.

Eristys:

1500 V AC (virransytttd — digitaaliverkko).

Lahto:

Ruuwiliittimista. Suurin sallittu johdinldpimitta 2,5
mm?.

Sahkdominaisuudet

Vaihtovirta: = 100-240 V AC, 50/60 Hz.
= Enimmaistulovirta: 1,5 A.
= Enimmaiskulutus: 230 VA.

Tasavirta: = 21-28 V DC.

= Enimmaistulovirta: 3,2 A.
= Enimmaiskulutus: 112 VA.




Mekaaniset ominaisuudet

Kiinnitys: = Seindmalli: erityinen ruuvattava tuki.
= Rakkimalli: 177 x 437 mm kehikko.
Mitat: = Seindmalli: 370 x 299 x 109 mm.
= Rakkimalli;: 482,8 x 177 x 192,5 mm (19”, 4 U).
Katso Kuva 4 ja Kuva 6.
Paino: = Seinamalli: 4,0 kg
= Rakkimalli: 2,0 kg.
Suoja-aste: = Seindmalli: IP55.
= Rékkimalli: IP 31.
Lukitus: = Seindmalli: 2 avainlukolla.
= Rékkimalli: ei lukitusta.

Ymparistbominaisuudet

Kayttdolosuhteet

Kayttolampdtila: -20—+50 °C (riippuen kaytetysta tehosta, ks.
edellinen siwi).
-20—+50 °C.

5-95 % suhteellinen kosteus.

Varastointilampotila:

Kosteus:

Standardit

Séahkémagneettinen EN50270:n mukainen, teollinen tyyppi 2
yhteensopiwus:

ATEX 60079-29-1 ja EN50271.
Pienjannitedirektiivi: EN61010:n mukainen.

CSA: C22.2 nro 152:n mukainen (tulossa).
Relemoduuli

Tarkoitus

Tarkoitus: 4 tai 8 releen ohjaus MX 43 héalytyskeskuksen

lahettdmien digitaalisignaalien perusteella.

= 4 tai 8 reletta.
= CRT-lahdot.

Releiden tyyppi: = Bistabiili.
= Kytkenta jannitteelliseksi tai jannitteettomaksi
minikytkimill&.
= Releparametrien asetus COM 43 -sowelluksen

Releiden lukumaara:

awlla.
Kosketinten 2A /250 V AC tai 2 A /30 V DC resistiivisella
nimelliskuorma kuormalla.

Virrankulutus: 3,5 mA normaalissa toiminnassa.

Liitannat: = Ruuwliittimet.
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= Liitin irrotettavissa katkaisematta kanavaa.
= Kiristysmomentti: 0,5-0,6 Nm.
= Kaapeli: maks. 2,5 mmz2,

Logiikkatulot:

2 lisélogiikkatuloa (jannitteettoméat koskettimet).

Asennus:

Kiinnitys DIN-kiskoon.

Mitat:

125 x 165 x 60 mm.

Tarkoitus
Tarkoitus:

16 logiikkatulon moduuli

Logiikkatulojen seuranta.

Kapasiteetti:

1-16 logiikkatuloa (jannitteettomét koskettimet).

LiitAnnat:

= Ruunliittimet.

= Liitin irrotettavissa katkaisematta kanavaa.
= Kiristysmomentti: 0,5-0,6 Nm.

= Kaapeli: maks. 2,5 mmz2.

Virrankulutus:

2 mA normaalissa toiminnassa.

Asennus:

Kiinnitys DIN-kiskoon.

Mitat:

125 x 165 x 60 mm.

Tarkoitus
Tarkoitus:

8 analogitulon moduuli

4-20 milliampeerin tai Wheatstonen sillan
mukaiset anturiliitannat.

Kapasiteetti:

1-8 itsendista tuloa.

LiitAnnat:

= Ruumliittimet.

Liitin irrotettavissa katkaisematta kanavaa.
= Kiristysmomentti: 0,5-0,6 Nm.

= Kaapeli: maks. 2,5 mmz.

Virrankulutus:

maks. 53 mA max (ei sisalla anturia).

Toimintalampétila:

8 siltaa

-30 °C (8 korkeintaan 1 km siltaa)
-40 °C (8 korkeintaan 500 m siltaa)
4 siltaa

-45 °C (4 korkeintaan 1 km siltaa)
-50 °C (4 korkeintaan 500 m siltaa)

Asennus:

Kiinnitys DIN-kiskoon tai asennus MX 43
halytyskeskuksen sisaan.

Mitat:

125 x 165 x 60 mm.
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4 analogilahddn moduuli

Tarkoitus
Tarkoitus:

1-4 analogiarvon generointi.

Kapasiteetti:

= 4 itsendista optoeristettya 4—20 milliampeerin
lahtéa (anturilukema, anturiryhman minimi,
maksimi tai keskiano).

= Enimmaiskuormitusvastus 500 Q.

Logiikkatulot:

2 lisélogiikkatuloa (jannitteettomat koskettimet).

LiitAnnat:

= Ruumliittimet.

= Liitin irrotettavissa katkaisematta kanavaa.
Kiristysmomentti: 0,5-0,6 Nm.

Kaapeli: maks. 2,5 mmz.

Virrankulutus:

= <5mA kaikkien 4 kanavan ollessa
pyséhtyneind.

= <36 MA yhden kanavan ollessa aktiivinen.

m <130 mA kaikkien 4 kanavan ollessa aktiivisia.

Asennus:

Kiinnitys DIN-kiskoon.

Mitat:

125 x 165 x 60 mm.
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Kappale 11 | RS485 digital output

The MX 43 units using the RS485 Modbus option are equipped with a
communication card (code 6314114), which is affixed to the motherboard.
This card generates a RS485 output in Modbus RTU format.

Description of the card

Kuva 52: the RS485 card.

Rep. Function

A. Operating LEDs. The Rx LED lights up when a data thread is received.
The Tx LED indicates that the card has power and turns off when data
is being transmitted out.

B. Unused switch.
C. Unused output.
D. Connection terminal for output n° 1.

A = Tx or +RS485.
B = Rx or -RS485.

E. End Of Line (EOL) resistance for output No. 1. Set the switch to the
EOL position for the unit that is the last module in the RS485 network.
For other units, set the switch to NO EOL.

The RS485 output can be configured using the COM 43 software, or using
unit menu 2.4 Program >RS485 Port (see page 44).
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Transfer Table

Two types of information can be retrieved via the RS485 output:
= Information about sensor configuration;

= Real-time sensor information (measurements, alarms, etc.).

1. Access to configuration information

It is possible to access the installation configuration (for example, to access
the alarm thresholds or the names of the sensors).

This configuration information is listed in the transfer table from address 0 to
address 1999.

The address of the detectors is determined as follows:

= For a digital sensor:
Sensor address = (line number — 1) x 32 + slave number

= For an analog sensor:
Sensor address = 256 + line number

Once the sensor address is known, the desired request can be executed by
following the transfer table below. For example, to find the instantaneous
alarm threshold number 1 for a sensor, read register number 52.

All of the information at addresses 1 to 52 will be accessed. The 52" word
corresponds to the expected value.

Example

Access instantaneous alarm 1 for the sensor located on line 8 at address 2 of
unit 2.

A. Determination of the sensor address: (8 — 1) x 32 + 2 = 226.

B. Structure of the Modbus request:

- Slave number for the unit (defined by COM 43) 02 =0x02

- Operating type (03 = read) 03 = 0x03

- Sensor address 226 = Ox00E2
- Number of words to read (see Excel document) 52 = 0x3A

- CRC

Thread: 0x02 0x03 0x00 OxE2 0x00 0x3A 0x65 OxDC

2. Access to real-time information

Measurement and alarm information from the detectors is listed in the transfer
table from address 2000 to 65535. The sensor measurements are available at
addresses 2001 to 2264, the sensor statuses are available at addresses 2301
to 2564 (alarm 1, alarm 2, etc.).

Example

Access to measurements from the sensor located at line 3 and address 32 of
unit n°® 2.

A. Determination of the sensor address: (3 — 1) x 32 + 32 = 96.

B. Structure of the Modbus request:



- Slave number for the unit (defined by COM 43) 02 = 0x02

- Operating type (03 = read)
- Address of the 15t word

- Number of words to read

- CRC

03 = 0x03
2000+96 = 0x0830
01 = 0x0001

Thread: 0x02 0x03 0x08 0x30 0x00 0x01 0x86 0x56

Example

Access the status of the sensor located at analog input 5 of unit n° 2.

A. Calculation of the table index: 256 + 5 = 261

B. Request script:

- Slave number for the unit (defined by COM 43) 02 = 0x02

- Operating type (03 = read)
- Address of the 15t word

- Number of words to read

- CRC

03 =0x03
2300 + 261 = 0x0A01
01 =0x0001

Thread: 0x01 0x03 0xO0A 0x01 0x00 0x01 0xD6 0x21

Address Table

Supervision of the MX 43 sensors
All reading requests for the Modbus are done via function 3. The cartography

is shown below:

0

Slave address
management

2000

65535

From addresses 0 to 1999, the Modbus
request address senes to select a slave.
The response consists of a data structure
corresponding to the slave configuration
outlined below.

From addresses 2000 to 65535 the
address management is typical Modbus
address management.
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Configuring sensors

Downloading the configuration

The MX 43 uses 256 external addresses (line #1 channel #1, to line #8
channel #32) and 8 analog channels for which the addresses are located from
257 to 264.

With the automated system, itis possible to send 264 (256 + 8) Modbus
requests, where the address field is numbered from 1to 264 in order to
download the configuration of each sensor into the internal memory.

As aresult of the operating functionality, it is only possible to repatriate the
data of a single sensor for interrogation.

If a sensor is stated at the address mentioned, the MX 43 sends the number
of data words requested; always from data #1: NAME OF ANALOG SENSOR,
at data #x.

If there is no information at the address mentioned, the MX 43 sends back O.

1 |Lne1l Sensorl

32 Line1l  Sensor 32

33 |Lne2  Sensorl

64  |Lne2  Sensor32

65 Line 3 Sensor 1

9 |Lne3  Sensor32

97 |Line4  Sensorl

128 Line 4 Sensor 32

129 |Line5  Sensor1l

160 |Line5  Sensor32

161 Line 6 Sensor 1

192 |line6  Sensor32

193 |Line7  Sensoril

224 Line 7  Sensor 32

225 |Line8  Sensorl

256 |Line8  Sensor 32

257 [ Analog line unit number 1

264 | Analog line unit number 8

Sensor addresses



1| Com sensor | 2 X 16 | Unicode text (16 bits) 16
characters including the
final /0.
17| Status 2 Start / Stop: if in
operation, variable = 1. If
stopped, variable = 0.
18| Gas name 2 x 20 | Unicode text (16 bits) 20
characters including the
final /0.
38| Range 2 Value The range is from 1
to 5000.
Range X 10 display
format.
The display format is
given in another box.
39| Display 2 Coded value.
format
40| Unit 2X5 Unicode text (16 bits) 5
characters including the
final /0.
45 | Abbreviated 2x6 Unicode text (16 bits) 6
gas name characters including the
final /0.
CAUTION, if the first 2
letters = O2: special
treatment.
51| Zone 2 Value 1to8
52| Instantaneou | 2 Value -999 to 9999 (real value to
s alarm be multiplied like the range)
threshold 1
53| Instantaneou | 2 Value -999 to 9999 (real value to
s alarm be multiplied like the range)
threshold 2
54| Instantaneou | 2 Value -999 to 9999 (real value to
s alarm be multiplied like the range)
threshold 3
55| Average 2 Value -999 to 9999 (real value to
alarm be multiplied like the range)
threshold 1
56 | Average 2 Value -999 to 9999 (real value to
alarm be multiplied like the range)
threshold 2
57| Average 2 Value -999 to 9999 (real value to
alarm be multiplied like the range)
threshold 3
58| Underscale 2 Value -999 to 9999 (real value to
threshold be multiplied like the range)
59| Overscale 2 Value -999 to 9999 (real value to
threshold be multiplied like the range)
60 | Default low 2 Value -999 to 9999 (real value to
threshold be multiplied like the range)
61| Out of range | 2 Value -999 to 9999 (real value to
threshold be multiplied like the range)
62 | Integration 2 Value 15 - 480 min per 1min step
time alarm 1 (if not used, put 15 min)
63| Integration 2 Value.. 15 - 480 min per 1min step
time alarm 2 (if not used, put 15 min)
64 | Integration 2 Value 15 - 480 min per 1min step
time alarm 3 (if not used, put 15 min)
65 | Hy steresis 2 Value Caution, max = 5% of the

range. Always use a positive
value and not a percentage.

Table of registers

11 - RS485 digital output
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66 | Alarm 2
active?

Configuration per bit

Al activeinst, avg: 1, 2, 3.

bit6

bit5

bit4

bit3

=3
=
N

=3
=3
[

=5
=
o

0 = inactive
1 = active

Alarm avg 3

Alarm avg 2

Alarm avg 1

Alarm inst 3

Alarm inst 2

Alarm inst 1

67 | Acknowl 2
alarm?
(Auto/manu)

Verification

Configuration per bit

Manual acknowl Al 1, 2, 3,
verification

bit7

bit6

bit5

bit4

bit3

bit2

bitl

bit 0

1 = Manual acknowl and 0 =
Automatic Acknowl.

When the Verification is at 1,
the Verification alarm, once
activ ated, is deactivated by
stopping the sensor.

If the acknowledgment is
manual, alarms 1, 2 or 3,
once activated, are
deactivated using the
acknowl button +
measurement < alarm.

verification

1=

put 0 mandatory

put 0 mandatory

put 1 mandatory

put 0 mandatory

Al3 ackmanu

1=,

Al2 ackmanu

1=

All ackmanu

1=,

68| Increasing or | 2
decreasing
alarm?

Configuration per bit

Al 1, 2, 3 instantaneous or
av erage increasing or
decreasing

1: increasing
0: decreasing

Alarm avg 3

Alarm avg 2

Alarm avg 1

Alarm inst 3

Alarm inst 2

Alarm inst 1

Table of registers (below)

MX 43
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Acquisitions retrieved cyclically

Start: 2001
end: 2264

Sensor measurement

Table with 264 total 16 bit symbols
w here the measurements are listed
at their address. The measurement
being w hole, the automatic system
uses the Display format field to
determine w here to position the
comma.

Start: 2301
end : 2564

Table of activated
alarms

Table with 264 total 16 bit non
symbols w here the alarms bits are
listed at their address.
ALARM 1 (bit 0)
ALARM 2 (bit 1)
ALARM 3 (bit 2)
UNDERSCALE (bit 3)
OVERSCALE (it 4)
AL_DEFAULT (bit 5)
AL_OUT_OF RANGE  (hit6)
L_VERIFICATION (bit 7)
Bits 8 to 16 not in use

2600

CRC32 of the general
configuration

32 most significant bits option.
Note: CRC32 of the entire
configuration exceptthe relays
(from 0x78000 to Ox7AFFC). If
different, re-upload the
configuration.

2601

32 least significant bits option.

2602

Second counter

32 most significant bits option;
Note: this counter increases every
second and verifies that the unit is
active.

2603

32 least significant bits option.

11 - RS485 digital output
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Kappale 12

| Functional Safety

Reliability data

The MX43 controller is certified according to the European standard EN
50271:2010 “Electrical apparatus for the detection and measurement of
combustible gases, toxic gases or oxygen. Requirements and tests for
apparatus using software and/or digital technologies”.

Concerning the requirements relative to the software dewvelopment process,
standard EN 50271 specifies a practical approach in order to satisfy the
requirements of EN 61508-3 for the safety integrity level SIL 1.

The French Notified Body INERIS certified that the MX 43 controller conforms
to the necessary requirements and level SIL 1.

Configuration MTBF SFF PFDavg S."‘
(years) maximum
4 lines 24 VDC 19.95 60% 1.03.10°? 1
8 lines 24 VDC 17.39 60% 1.18.107 1
4 lines 230 VAC 14.34 60% 1.43.107 1
8 lines 230 VAC 12.97 60% 1.58.102 1
Ti: 12 months

Mean Time to Repair (MTTR): 48 hours
Recommended operating life: 20 years

Specific Conditions of Use

The safety function of the MX 43 is the processing of the signal of the
detectors linked to its input. As soon as a measurement reaches a
programmed threshold, an audio and visual alarm goes off. Simultaneously,
the possible corresponding alarm relay(s) is (are) activated, commanding
additional internal or external actions set forth by the user.

In case of system failure, the internal fault relay opens to indicate a fault
status (see Erreur ! Source du renvoi introuvable.

12 - Functional Safety 75
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The fault relay switch moves upon one of the following events:

Internal error MX 43

Loss of power MX 43

Detector fault

Connection fault between a measuring line and a detector

The safety function is not assured at the powering up of the controller and
during the time of programmable stabilization from 30 to 500 seconds.

It is imperative to connect the fault relay and to process this information in any
installation where an SIL lewel is required.

Once per year minimum, it is suggested to woluntarily trigger a fault on one of
the measuring lines, by disconnecting a detector, for example, and checking
the proper switching of the fault relay.

his card generates a RS485 output in Modbus RTU format.
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